odpowiedzialnosciag

INWESTOR:

OBIEKT:

LOKALIZACJA:

FAZA OPRACOWANIA:

TEMAT:

ZAKEAD GOSPODARKI MIESZKANIOWEJ
ul. Kosciuszki 17, 44-200 Rybnik

BUDYNEK UStUGOWY

44-200 RYBNIK
ul. Chrobrego 39
Dziatka nr 4845/194

PROJEKT WYKONAWCZY

REMONT BUDYNKU ZGM W RYBNIKU
— PROJEKT WYKONAWCZY —

TOM IV

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
BRANZA BUDOWLANA

Rybnik — LISTOPAD — 2015 .

Egz.nrl
ZNAK PROJEKTU T_35_15

Posiadamy Certyfikat
Systemu Zarzadzania Jakoscig
IS0 9001 : 2008

10 9001

2 Siedziba: 44-207 Rybnik, ul.Gliwicka 177A
4 www.techmeko.pl sekretariat@techmeko.pl
&4 tel:+48 32 44 09 300; fax: +48 32 44 09 312



odpowiedzialnoscig

INWESTOR:

OBIEKT:

LOKALIZACJA:

FAZA OPRACOWANIA:

TEMAT:

ZESPOL AUTORSKI:

Branza budowlana
PROJEKTANT:

OPRACOWANIE:

ZAKELAD GOSPODARKI MIESZKANIOWEJ
ul. Kosciuszki 17, 44-200 Rybnik

BUDYNEK UStUGOWY

44-200 RYBNIK
ul. Chrobrego 39
Dziatka nr 4845/194

PROJEKT WYKONAWCZY

REMONT BUDYNKU ZGM W RYBNIKU
— PROJEKT WYKONAWCZY —

mgr inz. Jacek SZYBINSKI
upr. nr 116/00

mgr inz. Krzysztof GLOS

inz. Sebastian WZIETEK

Rybnik — LISTOPAD — 2015 .

Egz.nrl
ZNAK PROJEKTU T_35_15

N T P: 64229229809
REGON:2402225914
KONTO BANK BGZ S.A.
NR 93203000451110000001424040
KRS:0O0O0OZ248471
SAD REJONOWY W GLIWICACH
X WYDZAL GOSPODARCZY KRAJOWEGO REJESTRU SADOWEGO

Siedziba: 44-207 Rybnik, ul.Gliwicka 177A
www.techmeko.pl sekretariat@techmeko.pl
tel:+48 32 44 09 300; fax: +48 32 44 09 312



Inwestor: Zaktad Gospodarki Mieszkaniowej » -
e 44-200 Rybnik, ul. Koéciuszki 17 » TECHMEKO" Spotka z o.o.
44-207 Rybnik, ul. Gliwicka 177A

Obiekt: BUDYNEK USLUGOWY
tel. +48 32 44 09 300, fax. +48 32 44 09 312
Adres: UL CHFI{)OZIIBEEEION?Q}S:;?&RYBNIK www.techmeko.pl; e-mail: sekr etariat@techmeko.pl
SPISSPECYFIKACJI

«  ST-00.00 WARUNKI OGOLNE .......ccocveteiteeecme e eteeteeeeeeeeeesteeeeseneneaeanes 4

«  ST-01.00 ROBOTY ROZBIORKOWE ........ocveteiieeeeeeeeceee e ee s 20

o ST-02.00 ROBOTY MUROWE ... ceeeeme e 25

« ST-03.00 ROBOTY Z PREFABRYKATOW GIPSOWYCH ....coemeeeveeeee.. 30

« ST-04.00 KONSTRUKCJIE STALOWE .....ccoomtii e 35

«  ST-05.00 TERMOMODERNIZACJIA. ... eeeee et 43

« ST-06.00 OKLADZINY TYNKARSKIE......cooiiii e 49

« ST-07.00 SUFITY PODWIESZANE ..o 54

e ST-08.00 STOLARKA ... e et e e e eeees 59

« ST-09.00 OKLADZINY CERAMICZNE .......oo oo 64

« ST-10.00 POSADZKI CERAMICZNE ......coomii e 69

o ST-11.00 POSADZKI PCV ...t (4.

« ST-12.00 ROBOTY MALARSKIE ... 79

«  D-00.00 WYMAGANIA OGOLNE ........coooieieeeets e 84

- D-01.00 PODBUDOWY Z KRUSZYW STABIL. MECHANICZNIE........... 99

- D-02.00 BETONOWE OBRZEA CHODNIKOWE ........cccooveeveeieeriennne. 114

« D-03.00 CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ.................... 120



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYMAGANIA OGOLNE

ST _00.00



ST-00.00 Wymagania ogélne 5

SPIS ZAWARTOSCI:

Y1 < o T PP 6
2. Wymagania dotyezre wigciwosci wyrobow budowlanych ...........cccoooveiiiiccccceeeveeiiiins 10
G T o] < PP PTTTOTRTRP 11
I = 157 o o ] SOOI 12
5. Wymagania dotyare wykonania robot...............euuviviiiiiiiiiieie 12
6. Opis dziata zwigzanych z kontr@l jJakosci robOt ..., 12
7. Wymagania dotyegze przedmiaru i obmiaru robOt ............ooveeeeeeiiiiii, 16
LT @ o [ o] (o] g £] oo | PP 16
9. POAStawa PrABOI.......coe et —————— 18
10. DOKUMENLY OANIESIENIA .....cceeeieieeeeeeeeeeeer e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeaar e s e e e e e e e aeeaaaees 19

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

ST - specyfikacja techniczna



ST-00.00 Wymagania ogélne 6

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacghtécznej (ST) $ wymagania ogdlne dotygee
wykonania i odbioru robot

1.2. Zakres stosowania ST

Szczego6towa specyfikacja techniczna ma zastosowjaki® dokument przetargowy i umowny przy
zlecaniu i realizacji dla zadaniBEMONT BUDYNKU UStUGOWEGO.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujymagania ogdlne, wspdlne dla robot ebjpgh
specyfikacjami technicznymi dla poszczeg6inych ysoentéw robét budowlanych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

Umowa — oznacza Akt Umowny, Warunki Szczego6lne Umowy, Wdar Ogélne Umowy, Ofegt Wykonawcy
wraz z zajcznikami, specyfikacje techniczne wykonania i odbimbdot,

dokumentagj projektows, Rysunki, Wykazy, i inne dokumenty §jesa) wskazane w Akcie Umowy.

Oferta — oznacza dokument zatytutowany oferta, ktéry zosygetniony przez Wykonaveci zawiera podpisan
oferte na Roboty, skierowando Zamawiajcego

Specyfikacja— oznacza dokument zatytutowany Specyfikacja IgttiVarunkéw Zaméwienia w pe@gtowaniu
przetargowym, w ramach ktérego zawarta zostata Umnpemedzy Wykonawg a Zamawiajcym.

Rysunki — oznaczaj rysunki Robét, wgczone do Dokumentacji projektowej, oraz wszelkisunki dodatkowe i
zmienione, wydane przez (lub w imieniu) Zamawdago zgodnie z Umayy

Wykazy — oznaczaj dokumenty tak zatytutowane, wypetnione przez Wykee; i dostarczone wraz z Ofert
wiaczone do Umowy. Dokumenty te mpgawierg& Przedmiar Robét, dane, spisy oraz wykazy stavielx den.
Zalacznik do oferty — oznacza wypetnione strony zatytulowaneaatik do oferty, ktéregzahczone do Oferty
i stanowd jej czesc.

Przedmiar Robét — oznacza dokumenty o takiej nazwieslfjsa) objcte Wykazami wdczone do Dokumentacji
projektowej, stanowcy zakcznik do Specyfikacji istotnych Warunkéw Zaméwienia

Strona - oznacza Zamawiggego lub Wykonawsg w zaleznosci jak tego wymaga kontekst.

Zamawiajagcy — 0znacza os@bh wymieniory jako Zamawiajcy w Akcie Umowy oraz prawnych ngptow tej
osoby.

Wykonawca — oznacza os@lly) wymieniory(e) jako wykonawca w Akcie Umowy oraz prawnych ppsbw tej
osoby(6b).

Inzynier - oznacza osa@bwyznaczon przez Zamawiacego do dziatania jako ignier wymieniona w Akcie
Umowy lub inry osole wyznaczon w razie potrzeby przez Zamawjeggo z powiadomieniem Wykonawcy
Przedstawiciel Wykonawcy— oznacza osehwymieniory przez Wykonawg w Umowie lub

wyznaczog w razie potrzeby przez Wykonagydtora dziata w imieniu Wykonawcy.

Podwykonawca— oznacza kala osolz wymieniory w Umowie jako podwykonawca, lub jgolwiek osole
wyznaczopg jako podwykonawca, dla e&i Robét; oraz prawnych nggicoéw kadej z tych osob.

Data Rozpoczcia— oznacza datrozpoczcia Robot i dat przekazania Wykonawcy placu budowy.

Sprzet Wykonawcy — oznacza wszystkie aparaty, maszyny, pojazdye maczy, potrzebne do

realizacji i ukdiczenia Rob6t oraz usumia wszelkich wad. Jednaik Sprzt Wykonawcy nie obejmuje Robo6t
Tymczasowych, Spetu Zamawiagcego (jeeli wystpuje), Uradzer, Materiatdéw, lub innych rzeczy, mgjych
stanowt lub stanowdcych czs¢ Rob6t Statych.

Materiaty — oznaczaj wszelkiego rodzaju rzeczy (inneznilrzadzenia) majce stanow lub

stanowjce czs$¢ Robdt Stalych, wicznie z pozycjami obejmagymi same dostawy (feli wystepuja), ktore
mog by¢ dostarczone przez Wykonagwwediug Umowy.

Roboty State— oznaczaj roboty state, ktére magy¢ zrealizowane przez Wykonawwediug Umowy.
Urzadzenia— oznaczg aparaty, maszyny i pojazdy meg stanowd lub stanowice cz$¢ Robot Statych.

Roboty Tymczasowe- oznaczaj wszystkie tymczasowe roboty wszelkiego rodzajndiniz Sprzt Wykonawcy)
potrzebne na Placu Budowy do realizacji i ik@enia Robot Statych oraz useria wszelkich wad.
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Roboty - 0znaczaj Roboty State i Roboty Tymczasowe lub jedne z nzeteznie co jest odpowiednie.

Sprzet Zamawiajacego- 0znacza aparaty, maszyny, pojazdyl{j) udostpnione przez

Zamawiajicego do aytku Wykonawcy przy realizacji Rob6t jak podano peSyfikacji; ale nie

obejmuje Urzdzen, jeszcze nie przyfych przez Zamawiagego.

Plac budowy— oznacza miejsca gdzie mdjy¢ realizowane Roboty State i do ktorych mby¢

dostarczone Ugglzenia i Materialy oraz wszelkie inne miejsca wyia w Umowie wyszczegoélnione jako
stanowice czsci Placu Budowy.

Polecenie Irzyniera/ Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia i dodatkowe lub zmodyfikowane

Rysunki, ktére mog by¢ konieczne do realizacji Robo6t i usetia wszelkich wad zgodnie z Umawprzekazane
Wykonawcy przez lzyniera lub upowznionego asystentadgniera, j&li to tylko mazliwe wydawane na pmie.
Obiekt budowlany — jest to budynek wraz z instalacjami i agzeniami technicznymi lub budowla lub obiekt
malej architektury.

Budowla - obiekt budowlany, nie dalacy budynkiem, stanowcy catcg¢ techniczno-aytkows albo jego cezsé
stanowicg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny.

Budowa— wykonywanie obiektu budowlanego w ootsmym miejscu.

Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdoa ruchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawiuizéana do usugtia po jego zakiczeniu.
Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obaiujacymi przepisami wedtug prawa kraju,

stanowicy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zsarokoliczndgci

zachodzcych w toku wykonywania robot.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawposiadajca uprawnienia do petnienia samodzielnych
funkcji technicznych w budownictwie wedlug prawaajkr, upowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.

Ksiega obmiaréw - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty wedtug prawa
kraju do wpisywania przez Wykonagwambmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i ew.
dodatkowych zakcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez hyniera.

Laboratorium uprawnione - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeeghe przez

Zamawiajicego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadarob zwhzanych z ocenjakasci materiatow
oraz robot.

Odpowiednia (bliska) zgodndé - zgodndéé wykonywanych robo6t z dopuszczonymi tolerancjamijedli
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecgjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju robo6t budowlanych.

Projektant - uprawniona wedlug prawa kraju osoba prawna luycfina ldaca autorem dokumentaciji
projektowe;j.

Przedskwziecie budowlane- kompleksowa realizacja .

Rekultywacja - roboty majgce na celu uposzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

Zadanie budowlane - czs$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoyda odgbrg catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolrg do samodzielnego spetnienia przewidywanych funtegihniczno - gytkowych. Zadanie
moze polegé na wykonywaniu robét zwranych z budow

Protokdét odbioru ostatecznego- oznaczéwiadectwo Wykonania Rob6t po ich catkowitym

zakaiczeniu.

Specyfikacja techniczna- oznacza dokument zatytutowany Specyfikacja texdma wykonania i

odbioru robot

Dokumentacja projektowa— oznacza dokumentagjzawieragca rowniez Rysunki,

Inspektor nadzoru — oznacza os@bposiadajca uprawnienia do petnienia samodzielnych funkgciji

technicznych w budownictwie wedtug prawa kraju, ngezon przez Irkyniera do dziatania jako

inspektor nadzoru i wymienignv Akcie Umowy.

1.5. Ogolne wymagania dotycice robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jé&kdach wykonania oraz za ich zgoditoz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami liyniera.

W przypadku przedstawienia ¢gej niz jednej propozycji technologii naprawy istnieje iiwos¢
wyboru pomedzy poszczegllnymi producentami. Wszelkie zmiarshelogii lub systemu naprawy naje
uzgadnié z Projektantem.
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1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach Umowy przeiaWykonawcy plac budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymidimanistracyjnymi, lokalizagj i wspohrzdne punktéw
gtoéwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraa &gzemplarze dokumentacji projektowej i dwa kanpl
SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia$doza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach Umowy, uwdgiajgcym podziat na dokumentacj
projektows:
- Zamawiajcego,
- sporadzory przez Wykonawg.

1.5.3. Zgodnd¢ robdt z dokumentaci projektowsg i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynpraekazane przez Zamavgeggo
Wykonawcy stanowgi czes¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w & jednym z nich sobowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitadV przypadku rozbienosci w ustaleniach
poszczegolnych dokumentdéw obawije kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,,0goélinych warunkach Umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywa bledéw lub opuszcaew dokumentach Umowy, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadotinzyniera, ktory spowoduje wniesienie odpowiednichamii poprawek.
W przypadku stwierdzenia rozhigosci, podane na rysunku wymiary wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabglzgodne z dokumentacprojektows i SST.
Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od
ktérych dopuszczalnegg odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatbwaneéntow
budowli musz by¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mog przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedg zgodne z dokumentacprojektowg lub SST i wptynie to
na niezadowalggs jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a roboty - rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca zobowgizany jest przedstawilnzynierowi projekt zagospodarowania placu budowy lub
planéw organizacji i ochrony placu budowy do jegoeptacii.
Wykonawca zabezpieczy plac u budowy na okres tmvaealizacji Umowy a do zak@éczenia i odbioru
ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje kdzie utrzymywa tymczasowe uggizenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, gwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcéwszelkie innesrodki niezlgdne do
ochrony rob6t, wygody spoteczsw i innych.
Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Zamawiajcym oraz przez umieszczenie, w miejscach §cilch okrélonych przez Zamawiagego, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przez Zamaviizggo.
Tablice informacyjne ¢da utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia plac budowy nie podlegatotdj zaptacie i przyjmuje i ze jest whczony w cen
Umownrg.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn#& i stosowé w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceastizie:
a) utrzymywa plac budowy i wykopy w stanie bez wody gtsj,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieeglo przepisdw i norm
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dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oredte unik& uszkodzé

lub uchzliwosci dla oséb lub wlasrigi spotecznej i innych, a wynikgych ze skaenia, hatasu lub innych
przyczyn powstalych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoélny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, wykopdnog dojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdéw i ciekéw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mazliwoscig powstania paru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszigrch biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne &g sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem o0s6b trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowam&arem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w spos6b trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza ei wzycia materialtdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie o e¢geniu wikszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadoweryte do robét bda miaty aprobag techniczig wydany przez
uprawniora jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialtébw na
srodowisko.
Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, &pkaczeniu robot ich
szkodliwa¢ zanika (np. materialy pylaste) mpgby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z& wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawjigy powinien otrzyméa
zgocdt na wycie tych materiatéw od wigiwych organéw administracji patwowej.
Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami technicznymi, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawayaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochgoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadrlaeych wiacicielami tych urzdzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiago w ramach planu ich lokalizaciji.

Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeyigminstalacii i

urzadzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robét,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzeh podziemnych na placu budowy i
powiadomé Zamawiajcego i wiladze lokalne o zamiarze rozpgga robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocpawiadomi Irzyniera i zainteresowane wladze orgdiie z
nimi wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca édzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wzka instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdéw

Wykonawca stosowasie bedzie do ograniczeobcigzenia na é przy transporcie materiatow i
wyposaenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidnk zezwolenia od wladz co do przewozu
nietypowych wagowo fadunkéw i w sposélygly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatZyniera.
Pojazdy i tadunki powodygge nadmierne obgienie osiowe niedtla dopuszczone né@wiezo ukaiczony fragment
budowy w obgbie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za naprgwvszelkich rob6t w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniantylniera.
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1.5.10. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcedhie przestrzedgaprzepisow dotycrych bezpieczistwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni i dulzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spiz i
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Kierownik budowy przed rozpoeziem robét sporgzi lub zapewni spordizenie zgodnie z art. 21
ustawy Prawo budowlane, planu bezpigéstea i ochrony zdrowia zwanego ,planem bioz” na
podstawie ,Informacji dotycgrej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia” spogdzonej przez projektanta i
obowizujacych aktow prawnych.
Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypethieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrgbne;j
zaplacie i 8 uwzgkdnione w cenie Umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robét od daty rozpogzia do daty zakficzenia robét i przekazanie obiektu Zamawgamu.
Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweinmo by
prowadzone w taki sposéb, aby obiekt lub jego elgydyly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera powinien
rozpocaé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie eido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez organy adminigtpaiistwowe;j i
samoradowej, ktdre g w jakikolwiek sposéb zwzane z robotami i dulzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznyctiqzas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idunlzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizea lub metod i w sposéb agity
bedzie informowé Zamawiajcego o swoich dziataniach, przedstawtajkopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WtA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi hynierowi szczego6towe informacje érddle produkcji, zakupu wyrobow
budowlanych i uradzer przewidzianych do realizacji robot posiaggjch odpowiednie oznakowanie, aprobaty
techniczne, certyfikat na znak bezpietst@o, certyfikat zgodni, deklaracje zgodrei z Polslk Normg lub
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prizegniera.

Zatwierdzenie partii materialtdw z danegmdta nie oznacza automatycznie wszelkie materialy z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.

Stosowane materiaty budowlane powinny spétmigmagania jaké&ciowe okrélone Polskimi

Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mow8&Sim

2.2. Pozyskiwanie materialdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odndgnych wiadz na pozyskanie
materiatdw z jakichkolwiekzrodet miejscowych wgczapc w to zrodta wskazane przez dyniera i jest
zobowhzany dostarczy Inzynierowi dokumenty pozwalage na eksploatagjprzed rozpoogiem eksploatacii
zrodfa.
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Wykonawca przedstawi dokumentacgzawierajca raporty z bad@d terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagailosciowych i jakdciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwéne z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskaniaskiai zwiru bedg formowane
w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywadejienu po ukaczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopévterenie budowy lub z innych miejsc

wskazanych w dokumentach Umowgdh wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad

odpowiednio do wymagaUmowy lub wskaza Inzyniera.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwérnie materialdbw mogby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiambbRi materialtdbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wigiwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatéw pod
wzgledem jakdci.
W przypadku, gdy lzynier bedzie przeprowadzat inspekojvytwérni, kedg zachowane nagtujagce warunki:
a) Zamawiajcy bedzie miat zapewniopwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw wsieza
przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier bedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdow przeznaczonych do realizacji Umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg niezwiocznie usugte z placu
budowy. W uzasadnionych przypadkach w uzgodnieniprgektantem oraz #ynierem Wykonawca ni@
otrzym& zezwolenie na iycie materiatdbw nie odpowiadgjych wymaganiom oké&onym w dokumentacji
projektowej oraz SST ale cena tych materiatow miless zmianie.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupgie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykcaamykonuje na
wlasne ryzyko, licac sk z poniesieniem odpowiedzialé technicznej i kosztowej.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadgedo czasu gdydola one potrzebne do robét,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhamaja jakos¢ i wkasciwosé do robot i byly dosipne do
kontroli przez lyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aatzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAgnierem lub poza placem budowy w miejscach zorgaménych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed tyciem materiatu, albo w okresie dkrym, jgli b¢dzie to wymagane dla batl@rowadzonych
przez Ireyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaeimize by pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Sper uzywany do robdt powinien ldyzgodny z ofeet Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie oizgcii
robot, zaakceptowanym przez Zamawaajgo; w przypadku braku ustaler takich dokumentach sgitzpowinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami sakngmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera w terminie przewidzianym
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Umows.

Sprzt bedacy wkasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma byutrzymywany w

dobrym stanie i gotowéai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroéipdowiska i przepisami dotysezymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie spite do

uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidumazliwo$é wariantowego #zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagjpt
przed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji liyniera, nie mee by p&zniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw Umowy, zostan
przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowitany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkxiwosci przewaonych materiatéw.
Liczbasrodkéw transportu ¢rlzie zapewni&prowadzenie robot zgodnie z zasadami dlreymi w dokumentac;ji
projektowej, SST i wskazaniachziyniera, w terminie przewidzianym Umaw
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgaspetnig wymagania dotyece przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gisti na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadgaie warunkom dopuszczalnych ojein na osie nie magbye
dopuszczone do ruchu
Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spgowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragtdnie z umow oraz za jaké& zastosowanych
materiatow i wykonywanych rob6t, za ich zgodhiaw dokumentagj projektovs, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji robét oraz poleceniamiyiniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \Wgsoi

wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ¢dreymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fnie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek gldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgan
jesli wymaga tego ledzie Irzynier, poprawione przez Wykonagwna wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysok@rzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadnét.

Decyzje Zamawiajcego dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementomot kxda

oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaciowy, dokumentacji projektowej i w ST, a ta@kw
normach i wytycznych.

Polecenia layniera lgdg wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich

otrzymaniu przez Wykonawgpod grdbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tyfpdunosi Wykonawca.

6. OPIS DZIALAN ZWI AZANYCH Z KONTROL A JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyfierowi programu
zapewnienia jak@i, w ktorym przedstawi on zamierzony spos6b wykeayia robdt, maiwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwaranag wykonanie robo6t zgodnie z dokumendagrojektowy, SST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Zarage£go.

Program zapewnienia jakm bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golry opisupca:

- organizac} wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- bhp.,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i pgotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementow robot,
- system (spos6b i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalo wykonywanych robot,
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- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badad,

- spos6b oraz foren gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wyciganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesaéhrologicznym, proponowany
spos0b i form przekazywania tych informacji

Zamawiajcemu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupcy dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipisieczy,
kruszyw itp.,

- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przeslith wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i proceddgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementéw robot,

- spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok rob6t i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtzapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkedne do pobierania prébek i badmateriatéw oraz robot.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz robo6t zstatliwosciag

zapewniajcg stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projektowe;j
i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu baddch czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam cloee, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyayazapewni
wykonanie robét zgodnie z Umagw

Inzynier bpdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Zynier
bedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach dotyczcych urzdzen
laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu Ioietod badawczych. Zeli
niedochgniecia te lgda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do rob6t badanych materiatdw i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamisungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@ktych materiatow.

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem lfaaiateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzdg pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania probgrtych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdnyg z jednakowym prawdopodolistwem
wytypowane do bada
Inzynier kedzie mi€ zapewnion maozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Ilayniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmmzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z
wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensaenek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawagj

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez hyniera.

Prébki dostarczone przez Wykonawdo badé wykonywanych przez Zamawigiego lgdg odpowiednio opisane

i oznakowane, w spos6b zaakceptowany przegmiera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W adkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowezna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bajawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji Inyniera.
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6.5. Raporty z bada

Wykonawca khdzie przekazyw&Zamawiagcemu kopie raportow z wynikami badfk najszybciej, nie
pézniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jak
Wyniki bada (kopie) kedg przekazywane Zamawigiemu na formularzach wedtug dostarczonego przegonie
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Zamawiagego

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Zamawigy uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatéviradta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta mdéavia
Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrotibit prowadzonego przez Wykonawdxdzie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i robdt z wymaganiami SST na podstamyaikow bada dostarczonych przez Wykonagvc
Zamawiajicy maze pobierd probki materiatléw i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to Zamawigjy poleci Wykonawcy
lub zleci niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych luldadkowych bad@d albo oprze si
wytgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgétrmateriatow i rob6t z dokumentagprojektowy | SST. W
takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dtkawych bada i pobierania prébek poniesione zosgtan

przez Wykonawe.
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieamtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodd§é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodn€xi z:
- Polskg Normg lub
- aprobad techniczg, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowidPaolskiej Normy, jeeli nie g objcte
certyfikacp okreslong w pkt 1 i ktére spetnigjwymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengywg/magane przez SST, 2da partia dostarczona do rob6t
bedzie posiadate dokumenty, okstajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga bedg odrzucone.

6.8. DOKUMENTY BUDOWY
6.8.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrhovdazujagcym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budogsviaica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpuwgcymi przepisami [1] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyehla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego.

Zapisy leda czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokotly i inne dokungd®rida oznaczone kolejnym numerem
zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Zamawigiego.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowe;j,

- uzgodnienie przez hyniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw robét,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczego6linych elementéw robot,

- przebieg robdt, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,
- uwagi i polecenia tyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,
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- zgloszenia i daty odbioréw robé6t zanid@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie

wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,

- dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez

podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli Ziaoiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjpmienia Kierownika budowy, wpisane do dziennika bwugobeda przedi@one
Inzynierowi do ustosunkowaniacsi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Kierownik budgvadpisuje z zaznaczeniem ich pexya lub
zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujéyiniera do ustosunkowanizesi

6.8.2. Kskga obmiarow

Ksiega obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z
elementdéw rob6t. Obmiary wykonanych robét przepeeast w sposob aigty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do kgji obmiaréw.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzeczenia o
jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikidai Wykonawcy lgda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakoDokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny
by¢ udostpnione na kade zyczenie lityniera.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach 6.8.1. — 6.8.3sigmujace
dokumenty:
a) pozwolenie na budaw
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustale
f) operaty geodezyjne
g) plan bezpieczsstwa i ochrony zdrowia

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla Iayniera i przedstawiane do wglu na zyczenie
Zamawiajcego.
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7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&ntacy projektow
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powaieniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmi@em.
Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiaréw.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w przedmiarze robo6t lub gdzie irjdeie
SST nie zwalnia Wykonawcy od obaeku ukaczenia wszystkich robot. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera na pgimie.
Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oktenym w Kontrakcie.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatéw

Zasady okréania obmiaréw rob6t i materiatow zgodnie z zasadakreslonymi w KNR wiasciwych dla
danych robét.

7.3. Urzgdzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédzie zaakceptowany
przez Irkyniera.
Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia
pomiarowe bdg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie triaanbot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST,
bedzie utrzymywé to wyposaenie zapewniak w sposob eigly zachowanie dokfaddoi wg norm
zatwierdzonych przez Zamawiaggo.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakee w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzésdg wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksigi obmiarow. W razie braku miejsca szkice mbg¢ dokaczone w formie oddzielnego zaknika do
ksiegi obmiardw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Zewajgcym.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robo6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbiér robot zanikajgcych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych rob6t, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.
Odbioér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umioviajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogarostpu robot.
Odbioru robét dokonuje ftynier.
Gotowai¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak nt w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeohgdi powiadomienia o tym fakcie igniera .
Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawigcgich komplet
wynikébw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z dokumentagj
projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru ogsciowego robét
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobét dokonuje trynier.

8.4. Odhidr ostateczny robét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzecstypgo wykonania robét w odniesieniu do ichédio
jakasci i wartdsci.
Calkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Kierownika budowy wpisem do dziennika budowy z heipzznym powiadomieniem na §ohie o tym fakcie
Inzyniera.
Odbior ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w Kontrakcie, ligz od dnia potwierdzenia przezzymiera
zakaczenia robot i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robét dokonayimier przy udziale Zamawiggego i Wykonawcy. Izynier
odbierajc roboty dokona ich oceny jas@owej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bada
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagprojektova i SST.
W toku odbioru ostatecznego robotynier zapozna siz realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t
zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rolupetniagcych i robét
poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych lub robét uzupetniagych, Komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przezzimiera, ze jakég¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatgepjektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pheEzeéstwo ruchu, laynier dokona potycen, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w Kontrakcie.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostadgm robot jest protokdt odbioru ostatecznego
robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohoamy przygotowanas¢pujace dokumenty:
1. Dokumentagj powykonawcz tj dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w trakci
realizacji robdét,
2. Szczegotowe specyfikacje techniczne (podstavodekumentéw Umowy i ew. uzupetmag lub zamienne),
3. Recepty i ustalenia technologiczne,
4. Dzienniki budowy i ksigi obmiaréw (oryginaty),
5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ,
6. Deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7. Opink technologiczp sporzdzomy na podstawie wszystkich wynikdw bada pomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towszrych (np. na przekenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazaiych robét
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wihascicielom uradze,

9. Geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg lryniera, roboty pod wzgtem przygotowania dokumentacyjnego nigldogotowe do
odbioru ostatecznego, Aynier w porozumieniu z Wykonawowvyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét.

Wszystkie zargdzone przez liyniera roboty poprawkowe lub uzupetnjeg keda zestawione wg

wzoru ustalonego przez Zamaviieggo.

Termin wykonania rob4t poprawkowych i rob6t uzupegtych wyznaczy Iaynier.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidra@awizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyeialw okresie gwarancyjnym ¢kojmi.
Odbioér pogwarancyjnydulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidr ostateczbyto

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednost& obmiarovy
ustalony dla danej pozyciji kosztorysu.
Dla robét wycenionych ryczaltowo podstaptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvt przyjeta
przez Zamawiacego.
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagemie ryczattowe dulzie uwzgédniac wszystkie czynnéei,
wymagania i badania skladag st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rdigdy obejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z narzutami,
- wartas¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymiayeewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
- wartc¢ pracy sprgtu wraz z narzutami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny,
- podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Umowy i wymagania ogélne ST

Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw Umowy i wymagaogoélnych zawartych w niniejszej
SST obejmuje wszystkie warunki oklene w wymienionych. dokumentach, a nie wyszczegbm w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizewghu obejmuije:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Zamayeigin i odpowiednimi instytucjami projektu organizaajchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopijghta Zamawiajcemu i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodni& wynikajacych z posipu robét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamkow, barier, oznakowai
drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowagionowych,
poziomych, barier §wiatet,
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(b) utrzymanie ptynn&i ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane Dz 2013r. poz. 1409 z pdiejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicziipehU. z 2013r. poz. 260. z adiejszymi zmianami)
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.200@r.sprawie dziennika budowy mountai rozbiorki
tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawie@go dane dotygeze bezpiecaestwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz.U.02.108.953).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa pracy i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. z 200347, poz. 401)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wiénga 2004r w sprawie szczegOtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznyalykonania i odbioru robo6t budowlanych oraz proguam
funkcjonalno-uytkowego.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20 w sprawie informacji dotygzej bezpieczestwa
pracy i ochrony zdrowia oraz planu bezpigstwa i ochrony zdrowia. (Dz. U. 120, poz. 1126)

~Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budno-montaowych” Arkady, Warszawa 1997
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtécznej § wymagania dotyee wykonania i odbioru
prac zwgzanych z robotami demont@vymi i rozbiéorkowymi w remontowanym budynku usbwgym w Rybniku
przy ulicy Chrobrego.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i kontraktowy przy zldcan
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypzowadzenia robét zgzanych z wykonaniem:

- ostony i ochrony miejsc i przedmiotéw, ysgedztwie ktérych &dg prowadzone prace

- zabezpieczeniem i oznakowaniem miejsc na ktopyolvadzone &dg prace

- prowadzeniem prac rozbiorkowych elementéw murowhn- wykucia otworéw drzwiowych,egtazebrowych —
fragmentu stropu orazlbetowych — demonta nadpray nadpray, przy pomocy spkzu okrelonego w specyfikacii,
- uporzidkowanie terenu przez usgaie gruzu i odpadow z terenu rob6t, a gaste wywdz na sktadowisko i utyliza-

cle
1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej S sgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogélne wymagania dotycice robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodstoz dokumentagj projektova,
ST i poleceniami layniera.
2. SPRZET
2.1 Wymagania ogdlne dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,Warunki og6lne ST-00.00"

2.2 Sprzt do wykonania robot

Do wykonania rob6t zwzanych z demontami i rozbiérkami Wykonawca powinien dyspon@weastpujacym
sprztem:

- mtotami hydraulicznymi i udarowymi

- kontenerami do gromadzenia odpadéw

- samochodami do wywozu odpaddéw (samochdd skrzynisamowytadowczy itp.)

- drobnym sprgtem pomochiczym

3. TRANSPORT
3.1 Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,Warunki ogélne ST-00.00"
3.2. Transport materiatow z demontay i rozbiérek

Wykonawca zapewni sukcesywne odwenie materiatow, gruzu i odpadoéw z wykonanych phdateriaty z roz-
biorki mozna przewoz dowolnymisrodkami transportu, przy zapewnieniu zabezpieczpraad ich wypadsik
ciem i zanieczyszczeniegnodowiska.Srodki transportowe naly dostosowa do rodzaju przewamnych mate-
riatéw. Gruz i odpady naky wywiezé w miejsce utylizacji.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1 Ogélne zasady wykonywania robét

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacjjgkiborganizacji i harmonogram rob6t, uwadiajgce wa-
runki w jakich wykonywane ¢mlg roboty zwizane z rozbiérkami.

Prace demontawe i rozbidrkowe nalegy przeprowadz&z zachowaniem szczeg6lnej ogtrosci.
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4.2 Przygotowanie do robot

4.3.

Przed rozpoazxiem robot nalgy:

- odpowiednio oznakowai zabezpieczy obszar wykonywania prac przygotoivarzadzenia i sprgt konieczny
do transportu odpadéw, gruzémieci

- uzgodné z Inspektorem nadzoru harmonogram rozbiérek i dearg uwzgkdniajgcy kolejnag¢ ich wykony-
wania.

Rozbiérka

W ramach zadania do wykonania rozbiorka fragmeréian murowanych z demorim istniegcych nadproy
zelbetowych oraz rozbiérka fragmentu stropstgzebrowego.

Wszelkie zabezpieczenia terenu rozbiorki wykowasposéb uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Roboty rozbiérkowe i demontawe wykonyw#& mechanicznie, w spos6b okieny w SST lub przez Inspektora
nadzoru.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
5.1 Ogolne zasady kontroli jakéci Robot

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,Warunki og6lne ST-00.00"

6. OBMIAR ROBOT
6.1 Wymagania og6lne dotycgce obmiaru Rob6t

6.2.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,Warunki ogélne ST-00.00"

Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi dla robot rozbiorkowygh s

- 1 m3 - rozebranych elementd@elbetowych oraz elementéw mutowanych paejy25cm grubéci sciany
- 1 m2 - rozebranych pozostalych elementéw muroaiany

- 1 mb — zdemontowanych nadpyo

7. ODBIOR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady odbioru Robét

Ogolne zasady odbioru Robdét podano w ST-00.00. ,Ayamia ogolne” poz. 8.

7.2 Rodzaj odbioru

Roboty zwjzane z wyburzeniami, demongami i rozbiérky elementéw budynku i wyposenia podlegaj odbio-
rowi robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu, ktéry nagpuje na podstawie wynikéw pomiaréw oraz wizualnej
oceny wykonania robat.

8. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne zasady dotygee ptatnéci podano w ST ,Warunki og6lne ST-00.00"
Pfaci st za ustaloailo$¢ jednostek podayw pkt. 6.2.

Cena obejmuje wszystkie prace nigdhe do wykonania zadania m.in:

- oznaczenie i zabezpieczenie obszaru prac poc:degl BHP

- przeprowadzenie rozbidrek

- rozdrobnienie zdemontowanych elementéw

- zatadunek odpadow reodki transportu

- zabezpieczenie fadunku

- przewo6z odpaddéw w miejsce utylizacji

- utylizacg odpadéw itd.

9. PRZEPISY ZWI AZANE

Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej i di@é wrzénia 1997r. w sprawie ogolnych przepiséw bezpie-
czeastwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas wy-
konywania robét budowlanych (Dz. U. z 2003r., Ny g8z. 401).
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Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dn. 16 czerwca 2003r. pvawie ochrony przeciwpo-
zarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i teder. (Dz. U. Nr 121).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca@20 w sprawie informacji dotygzej bezpieczestwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpiefigiva i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc@20 w sprawie dziennika budowy, moitai rozbiorki,
tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawigEgo dane dotygee bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U.
Z 2002r. Nr 108, poz. 953 z fid zmian.).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni@0ar. zmieniajce rozporgdzenie w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszaramawiajcego dane dotygze bezpieczestwa
pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowe] specyfikacghtécznej § wymagania dotyare wykonania i
odbioru prac zwizanych z robotami murowymi w remontowanym budyniglugowym w Rybniku przy ulicy
Chrobrego.

1.2. Zakres stosowania ST.

Szczegbdtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3

1.3. Zakres robét obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia rob6t zazanych z wykonaniem:
- zamurowania istniggych otworéw okiennych i drzwiowych

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowizujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogolne wymagania dotycice robét;

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditaz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami layniera.

2. MATERIALY.

2.1. Materialy stosowane do wykonywania robét

« zaprawa cementowa, murarska dozettia pierwszej warstwy bloczkéw oraz murowaiui@n z cegly,
»  bloczki z betonu komoérkowego np. Ytong,

« cegta ceramiczna petna,

- zaprawa murarska do wykonywania cienkich spoinvitpng,

« woda zarobowa wg PN-EN 1008:2004.

2.2. Materiaty stosowane do wykonania rob6t

Wszystkie stosowane materiaty ma$g¢ zgodne z polskimi normami, a w razie ich braku jpow miet
decyzje dopuszczgje je do stosowania w budownictwie.

2.3. Warunki przechowywania i skladowania

Wszystkie materiaty powinny Bydostarczane w oryginalnych opakowaniach przech@amgnzgodnie z
instrukcp producenta oraz odpowiedraprobad techniczg. Materiaty sypkie chrodiprzed wilgoci. Przestrzega
terminu przydatngci do wycia.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowizany do uywania jedynie takich nagdzi i sprztu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robét isrodowisko. Liczba i wydajni@ sprztu powinna
gwarantowa prowadzenie robét zgodnie z terminami przewidazminy harmonogramie robot.

4. TRANSPORT.

Materiaty i elementy magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu.
Podczas transportu materialy i elementy konstrugojivinny by zabezpieczone przed uszkodzeniami lub atrat
statecznéci.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wymagania ogdlne:

a) Mury naley wykonywa& warstwami, z zachowaniem prawidtowegaazeinia i grubéci spoin, do pionu i sznura,
z zachowaniem zgod#sa z rysunkiem co do odsadzek, wyskokdw i otwordow.

b) Mury naley wznost mazliwie rownomiernie na catej ich diuga. W miejscu pajczenia muréw wykonanych
niejednoczénie naley stosowa strzpia zazbione kacowe.

c) Cegly uktadane na zaprawie powinny lagyste i wolne od kurzu.
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Przy murowaniu ceramik zwlaszcza w okresie letnim, najeelementy przed ul@niem w murze polewalub
moczy w wodzie.

6. KONTROLA JAKO SCI.

6.1. Materiaty

Przy odbiorze cegly i bloczkéw z betonu komoérkowegtezy przeprowadzi na budowie:
* sprawdzenie zgodsoi klasy oznaczonej na materiale z zamoOwieniem maganiami stawianymi w
dokumentacji technicznej,
* préby doranej przez ogidziny, opukiwanie i mierzenie:
- wymiarow i ksztattu,
- liczby szczerb i gknigc,
- odporngci na uderzenia,

6.2. Zaprawy.

W przypadku gdy zaprawa wytwarzana jest na plagotvy, naley kontrolowa jej marle i konsystengj
w sposOb podany w oboarujacej normie. Wyniki odbioréw materiatéw i wyrobow wmny by kazdorazowo
wpisywane do dziennika budowy.

6.3. Dopuszczalne odchytki wymiaréw dla muréw przynowaé wg ponizszej tabeli.

Dopuszczalne odchytki [mm]

Lp. Rodzaj odchytek _ - -
mury spoinowane mury niespoinowane
1 2 3 4
Zwichrowania i skrzywienia:
1. |- nal metrze dlugwi 3 6
- na calej powierzch 1C 20
Odchylenia od pionu
o | na wysokéci | m 3 6
" |- na wys. kondygnacji 6 10
- na catej wysoksi 20 30
Odchylenia kadej warstwy od poziomu
3. |- nal m dlugéci 1 2
- na catej diuggci 15 30
Odchylenia gérnej warstwy od poziomu
4. |- na |l m dtugéci 1 2
- na calej dtuggci 10 20
Odchylenia wymiaréw otwordw dwietle o
wymiarach;
do 100 cm szeroko +6,-3 +6,-3
> wysokdi¢ +15,-1 +15, -10
ponad 100 cm szerokd +10,-5 +10,-5

wysokaé +15-10 +15-10
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7. OBMIAR ROBOT.

Jednostk obmiarow robét jest - fimuru o odpowiedniej gruléoi.
llos¢ robdt okréla si na podstawie projektu z uwzdhieniem zmian zaaprobowanych przezyhiera i
sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbidr robét murowych powiniengsodby¢ przed wykonaniem tynkéw i innych robét wylazeniowych.
Podstaw do odbioru rob6t murowych powinny stanéwiastpujace dokumenty:

a) dokumentacja techniczna,

b) dziennik budowy,

c) za&wiadczenia o jakixi materiatow i wyrobéw dostarczonych na budow

d) protokoly odbioru poszczegolnych etapow robdiikzggcych,

e) protokoty odbioru materiatow i wyrobdw,

f) wyniki bada laboratoryjnych, jéi takie byly zlecane przez Kierownika,

0) ekspertyzy techniczne w przypadku, gdy byly wykeane przed odbiorem budynku.

Wszystkie roboty podlegagasadom odbioru robdét zanikaych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptaci st za roboty wykonane w jednostkach podanych w punKkciCena obejmuje:
- dostarczenie materiatéw i spta na stanowisko pracy

- wykonanie zamurowgotworéwscianach.

- ustawienie i rozebranie potrzebnych rusztowa

- uporzdkowanie i oczyszczenie stanowiska pracy z resniterialow

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Sktad, wymagania tiekigt zgodnéci dotyczace cementu powszechnegoyiku.
PN-B-30000:1990 Cement portlandzki.

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Sklad, wymagania i kigtegodndci dotyczce cementéw powszechnego
wytku.

PN-97/B-30003 Cement murarski 15

PN-86/B-30020 Wapno.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.
Ytong i Silka - poradniki murowania
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghtécznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru
prac zwizanych z robotami z prefabrykatéw gipsowychseianki i obudowy w remontowanym budynku
ustugowym w Rybniku przy ulicy Chrobrego.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia rob6t zazanych z wykonaniem:
- wytyczenia przebiegécianek dzialowych zgodnie z projektem.
- zamocowaniem konstrukcji z profili aluminiowyctsperokdci 75 mm.
- wykonaniem wzmocnienia z profili UA w miejscu atwdw drzwiowych
- wypetnieniem szkieletu wedrmineralry grubgci 75 mm
- zamocowaniem ptyt gipsowo-kartonowych do konstjiuk obustronne podwéjne ptytowanie
- zabezpieczeniem spoinstag zbropca oraz zaszpachlowaniem pokeh.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SS3 ayodne z obowizujagcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu rob@tligcych przedmiotem niniejszej specyfikacji s

— taSma uszczelnigga piankowa

—  profile scienne szerokwi 75 mm oraz profile sufitowe do mocowanie obudowy

- plyty gipsowo-kartonowe gr. 12,5 mm ogniochronna

—  Piyty z welny mineralnej gr. 75 mm do izolacji akeznejscianek

— taSma spoinujca, masa szpachlowa do spionowania ptyt

- elementy mocujce

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagda ilosciowych i jakagciowych materiatow
dostarczanych na plac budowy oraz za ictieiee sktadowanie i wbudowanie.

3. SPRET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ i srodowisko wykonywanych robaot.

Na zgdanie, Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru i&kkopgokumentéw potwierdzggych
dopuszczenie spgiu do wytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materialdw, sptm budowlanego i ukdzer stosowd sprawne technicznigrodki
transportu.Srodki transportu powinny zabezpieézaatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.
Transport profili stalowych typowynsrodkami transportu w opakowaniach fabrycznych.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicghodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakd robdt i wiaciwosci przewaonych towardw. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy musz spelnig wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wdegh formalnym jak i
rzeczowym.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia egowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zalecenia ogolne

Piyty gipsowe przechowywav pomieszczeniach suchych uklagtana poziomym podiau. Plyty przenosi
si¢ w pozycji pionowej krawdzia podtwzna poziomo. Przy sktadowaniu nalezwréck uwag na nénosé
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podtaza. Podczas monta temperatura wewgirz pomieszczenia nie powinna dbyizsza nk 15 C, aby
umazliwi ¢ wtasciwe warunki pracy. Konstrukcje bezpednio stykajce sé z piyts gipsowo-kartonow musz
by¢ zabezpieczone antykorozyjnie wargtwynku wynoszca 275 g/m2.

Ciecie ptyt: za pomog noza zarysowuje gilicows strore plyty tak, by karton byt przegty. Po zatamaniu
piyty zostaje przeety karton od spodu. Przyegiiu ptyt nalery uwaza¢, aby nie przygotowaelementu w tzw.
lustrzanym odbiciu.

5.2. Zakres robo6t przygotowawczych

- wytrasowanie miejsc moria obudéw

- sprawdzenie #0w i pozioméw pomieszczenia i instalacji

- potwierdzenie odpowiedniej dla moatewilgotndci pomieszczenia
- rozmierzenie ukladu rusztu i oklenie lokalizacji profili nénych

5.3. Zakres rob6t zasadniczych

Sciany z g-k

- Zamocowanie profilowanych ksztattownikow stalowyd-75 do elementéw konstrukcyjnych.
- Zamocowanie ksztattownikéw profilowanych C-75.

- Zamocowanie profili drzwiowych UA75.

- Przymocowanie piyt gipsowo-kartonowych do ruszauypomog wkretdw.

Obudowy z g-k

- Zamocowanie profilowanych ksztattownikow staloyd-30 do elementéw konstrukcyjnych.
- Zamocowanie ksztattownikéw profilowanych C60.

- Przymocowanie piyt gipsowo-kartonowych do ruszauypomog wkretdow.

5.4. Montaz ptyt

Montaz ptyt wykona zgodnie z InstrukgjProducenta . Zalecane jegywanie gkawiczek podczas moria
Wykonczenie powierzchni z ptyt g-k
- polczenia piyt wypeld mag szpachlow z zastosowaniem gamy spoinowej z widkna szklanego lub
papierowe;.
- po zwhzaniu masy szpachlowej nai@ warstve wyréwnawca i przeszlifowa.

6. KONTROLA JAKO SCI.

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne wymagania dotygee wykonania robot, dostawy materiatow, sfuzi srodkéw transportu podano w
ST-00.00 ,Wymagania ogdlne".

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakosci robot, materiatow i ukdzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni systesradki techniczne do kontroli jakoi rob6t na terenie i poza placem
budowy.

Wszystkie badania i pomiarytls przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Bard echnicznych
przez jednostki posiadgje odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2 Kontrole i badania laboratoryjne

a) Badania laboratoryjne musabejmowa sprawdzenie podstawowych cech materiatéw podany8IST oraz
wyspecyfikowanych we wigiwych PN (EN-PN) lub Aprobatach Technicznych, astatliwos¢ ich wykonania
musi pozwolt na uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wdwi dla caldci wybudowanych lub
zgromadzonych materiatéw. Wyniki bad#@/ykonawca przekazuje Inspektorowi nadzoru.

b) Wykonawca bdzie przekazyw@ainspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami &adie p&niej niz w
terminie i w formie okréonej w PZJ.

6.3 Badania jakdci rob6t w czasie budowy

Badania jakéci robét w czasie ich realizacji nalewykonywa zgodnie z wytycznymi wkziwych WTWOR
oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatackechnicznych dla materialtow i systeméw
technologicznych.

Oktadziny iscianki dziatowe natey wykona zgodnie z wytycznymi producenta i zgodnie z uzmgirgasadami
sztuki budowlanej.

Stosowa zasady kontroli wg SST ST-00.00 ,Wymagania ogdlne”
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7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady i wymagania dotgce obmiaru rob6t podano w SST ST-00.00 ,Wymagagére”.

Obmiar robo6t okrda ilos¢ wykonanych rob6t zgodnie z postanowieniami umowy.

llos¢ robdt oblicza s wedlug pomiaréw z natury, udokumentowanych opemaggowykonawczym, z
uwzgkdnieniem wymagatechnicznych zawartych w niniejszej ST i ujmuj&siedze obmiaru.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy stosowane do obmiaru rob6t podlggigceptacii Inspektora nadzoru i
musz posiada wazne certyfikaty legalizaciji.

Jednostki obmiarowe:

- W m2 mierzy s powierzchnigcianek i oktadzin

8. ODBIOR ROBOT

a) Ogolne zasady odbioru robét i ich peoig podano w SST ST-00.00 ,Wymagania ogéine”.

b) Odbioru rob6t naley dokon& zgodnie z Warunkami Technicznymi i Obmiaru RobdaidBwlano —
Montazowych

c) Celem odbioru jest protokolarne dokonanie fieploceny rzeczywistego wykonania rob6t w odniesiato
ich ilosci, jakasci i wartasci.

d) Gotowa¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennildolvy przedktadag Inzynierowi do oceny
i zatwierdzenia dokumentacpowykonawcz robot.

e) Odbior jest potwierdzeniem wykonania robét zgedn postanowieniami Kontraktu oraz obemuijacymi
Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

f) Przy odbiorze powinny liydostarczone nagiujagce dokumenty:

- Dokumentacja powykonawcza

- Dziennik Budowy

- Dokumenty potwierdzage jaké¢ wbudowanych materiatéw

- Swiadectwa jakéci dostarczone przez dostawcow

- Protokoty odbioréw ogciowych

g) W trakcie odbioru rob6t nalg sprawdzé:

- stan i wyghd scian i obudéw pod wzgtiem réwndci, pionowdci, spoziomowania i sztywoi

- rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposéb oséleéementdw

- uszczelnienie przestrzenigdzy wbudowanymi elementami

Jezeli wszystkie badania kontrolne dadarynik dodatni, wykonane roboty naleuzn& za wykonane zgodnie z
wymogami normy. W przypadku, gdy chazigdno badanie da wynik ujemny, ca&aobot lub ich czs¢ nalery
uzn& za niezgodne z wymaganiami norm. Roboty nieodebrahey wykona powtdrnie i po prawidtowym ich
wykonaniu przedstawido ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi s¢ za ustalog ilos¢ m? powierzchniscian i obudéw. Ogdlne wymagania dotyce ptatnéci podano w
SST ST-.00.00 “Wymagania ogolne”. Ptatémalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocena jgkorobot, w
oparciu o wyniki pomiaréw i badan. Ceny jednostkawéonania robot z g-k obejmy;

- Wytrasowanie miejsc monta.

- Zamocowanie rusztu z profilowanych ksztattownikstalowych

- Przymocowanie piyt gipsowo-kartonowych do ruszypomog wkretow

- Wypehieniescianek g-k wetna min.

- Przygotowanie zaprawy z gipsu szpachlowego.

- Szpachlowanie patzen ptyt i stykOw zescianami i stropem.

- Zabezpieczenie spoinstag (tylko dla warstw wierzchnich).

- Szpachlowanie i cyklinowanie wykezapce

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. WTWIOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbiétabét — ITB
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacghtécznej § wymagania dotyere wykonania i
odbioru prac zwizanych z monteem konstrukcji stalowych w remontowanym budynktugewym w Rybniku
przy ulicy Chrobrego.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkt. 1.3
1.3. Zakres rob6t wymienionych w SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynnéei umazliwiajagce i majce na celu
wykonanie i montakonstrukcji stalowych, wyspujacych w obiekcie przetargowym.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST zgodne z obowgzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakavykonania rob6t, ich zgodsé z dokumentagj projektow,
SST i poleceniami kyniera.

2. MATERIALY

2.1. Stal
Do konstrukcji stalowych stosujegsi
2.1.1. Wyroby walcowane gotowe ze stali klasy | w gaturtk&235 wg PN-EN 10025:2002

2.1.2. Wiasndci mechaniczne i technologiczne powinny odpowéadaymaganiom podanym w PN-EN
10025:2002.

- wady powierzchniowe - powierzchnia walcowki efiw powinna by bez gknie¢, pecherzy i naderwa

- na powierzchniach czotowych niedopuszczalp@azostatéci jamy usadowej, rozwarstwienia ¢niecia
widoczne gotym okiem.

- wady powierzchniowe takie jak rysy, drobne tuskzawalcowania, wicenia niemetaliczne, ery,
wypuktosci, wgniecenia, zgorzeliny i chropowatd s3 dopuszczalne, jeli:

- mieszcz sie w granicach dopuszczalnych odchytek

- nie przekraczaj0.5 mm dla walcowki o gru§oi do 25 mm. 0,7 mm dla walcowki o grufoowickszej.

2.1.4.0dbiér stali na budowie powinien &ylokonany na podstawie atestu, w ktdry powinied bgopatrzony
kazdy element lub partia materiatu. Atest powinien zaeé:

- znak wytwércy

- profil

- gatunek stali

- numer wyrobu lub partii

- znak obrébki cieplnej

Cechowanie materiatéw wywalcowane na profilachratprzywieszkach metalowych.

2.1.5. Odbior konstrukcji na budowie winien dydokonany na podstawie protokétu ostatecznego odbio
konstrukcji w wytwérni wraz z swiadczeniem wytwornize usterki w czasie odbiorow eizyoperacyjnych
zostaly usurite. Cechowanie elementow farba elemencie.

2.2 kaczniki

Jako 4czniki wystpuja: polaczenia spawane oraz potenia naruby.
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2.2.1. Materialy do spawania

Do spawania konstrukcji ze stali zwyktej stosuje spawanie elektryczne przyyciu elektrod otulonych

EA-146 wg PN-91/M-69430. Zagiczo mana stosowéelektrody ER-346 lub ER-546.

Elektrody EA-146 s to elektrody grubo otulone przeznaczone do spawaminstrukcji stalowych

naraonych na obgizenia statyczne i dynamiczne. Elektrody powinnyénie

- za&wiadczenie jakéci

- spetni@ wymagania norm przedmiotowych

- opakowanie, przechowywanie i transport winny lagodne z wymaganiami obaiujacych norm i
wymaganiami producenta.

2.2.2 Sruby

Do konstrukcji stalowych stosujegsi
(1) sruby z tbem sz&iokatnym wg PN-EN-ISO 4014:2002:
* stan powierzchni wg PN-EN 26157-3:1998
* tolerancje wg PN-EN 20898-7:1997
* whasnasci mechaniczne wg PN-EN 20898-7:1997
(2) naketki szesciokatne wg PN-EN-ISO 4034;2002
* wlasnasci mechaniczne wg PN-82/M-82054/09 egzowo zast. PN-EN 20898-2:1998
(3) podktadki okggte zgrubne wg PN-ISO 7091:2003
(4) podkiadki klinowe do dwuteownikow wg PN-79/M &2
Wszystkie czniki winny by cechowanesruby i naketki wywalcowane cechy na gtéwkach.

2.3. Skladowanie materiatow i konstrukgciji

(1) Konstrukcje i materiaty dostarczone na bugd@oewinny by wytadowywanezurawiami. Do wytadunku
mniejszych elementéw nmna wy¢ wciggarek lub weignikéw. Elementy eizkie, diugie i wiotkie nalgy
przenost za pomog zawiesi i usztywrdi dla zabezpieczenia przed odksztatceniem. Elemddada w
sposéb umdiwiajacy odczytanie znakowania. Elementy do scalania poyby w miak mazliwosci
sktadowane w gsiedztwie miejsca przeznaczonego do scalania. Nejsooi skladowania naie
rejestrowd konstrukcje niezwlocznie po ich naégp, segregowai uktada na wyznaczonym miejscu,
oczyszczai naprawig powstale w czasie transportu ewentualne uszkodzamej konstrukcji jak i jej
powtoki antykorozyjnej.

Konstrukcg naley uktad& w pozycji poziomej na podkfadkach drewnianych i h#b desek na
wyréwnanej do poziomu ziemi w odlegt 2.0 do 3.0 m od siebie.
Elementy, ktére po wbudowaniu zajmygotazenie pionowe sktadowav tym samym potzeniu.

(2) Elektrody sktadowaw magazynie w oryginalnych opakowaniach, zabezpiee przed zawilgoceniem.
(3) Laczniki ($ruby, naketki, podkitadki) skladowaw magazynie w skrzynkach lub beczkach.

2.4. Badania na budowie

2.4.1. Kazda partia materiatu dostarczona na budow przed jej wbudowaniem musi uzyské akceptacje
Inzyniera.

2.4.2 Kazda konstrukcja dostarczona na budgedlega odbiorowi pod wzgdem:

- jakaosci materiatow, spoin, otwordow riauby,
- zgodndci z projektem,
- zgodndci z atestem wytworni
- jakaéci wykonania z uwzgldnieniem dopuszczalnych toleranciji.
- jakasci powtok antykorozyjnych.
Odbiér konstrukcji oraz ewentualne zalecenia cosdosobu naprawy powstatych uszkatze czasie
transportu potwierdza kynier wpisem do dziennika budowy.

3. SPRZET

3.1. Sprat do transportu i montazu konstrukcji

Do transportu i montas konstrukcji naley uzywa¢ zurawi, wciagarek, dwignikow, podndénikéw i innych
urzadzen. Wszelkie urzdzenia dwigowe, zawiesia i trawersy podlegeg przepisom o dozorze technicznym
powinny by dostarczone wraz z aktualnymi dokumentami uprajaecyani do ich eksploatacii.
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3.2. Sprat do rob6t spawalniczych

* Stosowany sprg spawalniczy powinien unitiwia¢ wykonanie ziczy zgodnie z technolagispawania i

dokumentagj konstrukcyjm.
* Spadki napgcia prdu zasilagcego nie powinny bywicksze jak 10%.
* Eksploatacja spktu powinna by zgodna z instrukgj
* Stanowiska spawalnicze powinnybgdpowiednio urzdzone:
- spawarki powinny stana izolupcym podwyszeniu i by zabezpieczone od wptywdéw atmosferycznych
- sprzt pomocniczy powinien kyprzechowywany w zamykanych pomieszczeniach.
- stanowisko robocze powinno byrzadzone zgodnie z przepisami bhp i przeciwggowymi, zabezpieczone

od wplywdw atmosferycznych swietlone z dostatecarwentylacy;

Stanowisko robocze powinno &gdebrane przez igniera.

3.3. Sprat do polaczen na sruby

Do scalania elementéw raoa stosowadowolny sprzt.

4. TRANSPORT

Elementy konstrukcyjne magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Podczas transportu
materiaty i elementy konstrukcji powinny dyabezpieczone przed uszkodzeniami lub aitsthteczngci.
Sposoéb sktadowania wg punktu 2.3.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Cicie

Brzegi po ciciu powinny by czyste, bez naderfragradu i zadziorowzuzla, naciekow i rozpryskéw
metalu po gjciu. Miejscowe nieréwnixi zaleca si wyszlifowat.

5.2. Prostowanie i gicie

Podczas prostowania iegia powinny by przestrzegane ograniczenia dotaz granicznych temperatur
oraz promieni prostowania i gia. W wyniku tych zabiegédw w odksztalconym obseardie powinny

wystapic rysy i pekniecia.

5.3. Sktadanie zespotow

Czsci do sktadania powinny ldyczyste oraz zabezpieczone przed karozp najmniej w miejscach, ktore po
montau bedg niedosgpne. Stosowane metody i przydy powinny zagwarantowadotrzymanie wymaga
doktadndgci zespotow i wykonania pgtzer wedtug zadczonej tabeli.

Rodzaj odchyiki

Element konstrukcji

Dopuszczalna odhytka

Nieprosto liniowg¢

Prety, blachownice, stupy,
czgsci ram

0,001 diugéci,
lecz nie wécej jak 10 mm

Skrecenie peta

0,002 dtugéci,
lecz nie wécej niz 10 mm

Odchytki  ptaskdci
scianeksrodnikow

potek

2 mm na dowolnym
odcinku 1000 m

Wymiary przekroju

do 0,01 wymiaru,
lecz nie wecej niz 5 mm

Przesunjcie srodnika - 0,006 wysokwi
Wygiecie srednika - 0,003 wysokai
Dlugos¢ elementu Dlug& elementu \ Dlug& elementu
Wymiar nominalny mm Dopuszczalna odchytka wymiam m
przykczeniowy swobodny

do 500 , 2,5

500-1000 1,0 2,5

1000-2000 15 2,5

2000-4000 2,0 4,0

4000-8000 3,0 6,0
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8000-16000 50 10,0
16000-32000 8,0 16,0

5.3.2.Polgczenia spawane

(1) Brzegi do spawania wraz z przyleglymi pasangrgkaci 15 mm powinny b§ oczyszczone z rdzy,
farby i zanieczyszczeoraz nie powinny wykazywarozwarstwi@ i rzadzizn widocznych gotym okiem.
Kat ukosowania, poteenie i wielk@¢ progu, wymiary rowka oraz dopuszczalne odchytkiypnuje sé
wedtug wigciwych norm spawalniczych. Szczelimigdzy elementami o nieukosowanych brzegach
stosowa nie wicksz od 1,5 mm.

(2) Wykonanie spoin
Rzeczywista grubg spoin mae by wigksza od nominalnej o 20%, a tylko miejscowo doprazsi
grubag¢ mniejsa:

0 5% - dla spoin czotowych

0 10% - dla pozostatych

Dopuszcza gi miejscowe podtopienia oraz wady lica i granklijevady te mieszcg sie w granicach
grubdci spoiny. Niedopuszczalne pekniecia, braki przetopu, kratery i nawisy lica.

(3) Wymagania dodatkowe takie jak:

- obrébka spoin
- przetopienie grani
- wymagan technologi spawania mee zaleat Inzynier wpisem do dziennikaudowy.

(4) Zalecenia technologiczne
- spoiny szczepne powinny dyykonane tymi samymi elektrodami, co spoiny kaulstyjne
- wady zewgtrzne spoin mana naprawi uzupetniagcym spawaniem natomiastkmiccia, nadmierg

ospowatéc, braki przetopu, gcherze naley usury¢ przez szlifowanie spoin i ponowne ich wykonanie.

5.3.3.Pofgczenia nasruby

- dlugas¢ sruby powinna by taka, aby m#zna byto stosowa mazliwie mniejsz liczbe podktadek, przy
zachowaniu warunkue gwint nie powinien wchod&iw otwor gebiej jak na dwa zwoje.

- naketka i teb sruby powinny bezp&ednio lub przez podktagkdoktadnie nie przylegado hczonych
powierzchni.

- powierzchnie gwintu oraz powierzchnie oporowe ratgk | podktadek przed mori#am pokrg warstwg
smaru.

- $ruba w otworze nie powinna przesuwse ani drga przy ostukiwaniu| mtotkiem kontrolnym,

5.4. Montaz konstrukcji

5.4.1 Montaz nalezy prowadzté zgodnie z dokumentagjtechnicza i przy udzialesrodkow, ktére zapewai
osigniccie projektowanej wytrzymaigoi i statecznéci, uktadu geometrycznego i wymiaréw konstrukgji.
Kolejne elementy magby¢ montowane po wyregulowaniu i zapewnieniu stategzrelementdéw uprzednio
zmontowanych.

Pohczenia wykonywawg punktu 5.3.
Zabezpieczenia antykorozyjne wg punktu 2.2.3.

5.4.2. Montaz

Przed przysipieniem do montal nalezy naprawé uszkodzenia elementéw powstate podczas transportu
sktadowania. Dopuszczalne odchytki ustawienia gengoenego konstrukciji

Lp. Rodzaj odchyiki Dopuszczalna odchytka

1  odchylenie osi stupa wzglem osi teoret. 5 mm

2 odchylenie osi stupa od pionu 15 mm

3  strzatka wygicia stupa h/750, lecz nieggej niz 15 mm
4 wygiecie belki lub wizara 1/750, lecz nie ydej niz 15 mm
5 odchyika strzatki montawej 0,2 projektowanej

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakdci polega na sprawdzeniu zgodoobwykonania robét z projektem oraz wymaganiami
podanymi w punkcie 5. Roboty podlegajdbiorowi.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarysmasa gotowej konstrukcji w tonach [T]

8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty olgfe B.07.00.00 podlegagasadom odbioru rob6t zanikeych.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi st za roboty wykonane w jednostkach podanych w penKci
Cena obejmuje wszystkie czyrieowymienione w SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane -i&r wykonania i odbioru - Wymagania
podstawowe
PN-B-03207 Konstrukcje stalowe - Konstrukcje z &#ptwnikdéw i blach profilowanych na zimno -

Projektowanie i wykonanie
PN-H-97053 Ochrona przed korgzMalowanie konstrukcji stalowych. Ogélne wytyczne

PN-EN ISO 8503-1:1999 Przygotowanie pagistalowych przed naktadaniem farb i podobnych pkodiv.
Charakterystyki chropowatoi powierzchni podigy stalowych po obrébce
strumieniowosciernej. Wyszczegolnienie i definicje wzorcow 1IS@flu powierzchni
do oceny powierzchni (...).

PN-EN ISO 8503-2:1999 Przygotowanie pagtatalowych przed naktadaniem farb i podobnych pkodiw.
Charakterystyki chropowatoi powierzchni podtgy stalowych po obrébce
strumieniowosciernej. Metoda stopniowania profilu powierzchralstvych po obrébce
strumieniowosciernej.

PN-EN ISO 12944-1:2001Farby i lakiery - Ochronagprkorozj konstrukcji stalowych za pomgochronnych
systemow malarskich - €& 1: Ogolne wprowadzenie

PN-EN ISO 12944-2:2001Farby i lakiery - Ochronagprkorozj konstrukcji stalowych za pomgochronnych
systemOw malarskich - €& 2: Klasyfikacjasrodowisk

PN-EN ISO 12944-3:2001 Farby i lakiery - Ochronaear korozj konstrukcji stalowych za pomaochronnych
systemow malarskich - €& 3: Zasady projektowania

PN-EN ISO 12944-4:2001Farby i lakiery - Ochronagprkorozj konstrukcji stalowych za pomgochronnych
systemow malarskich - €& 4: Rodzaje powierzchni i sposoby przygotowania po-
wierzchni

PN-EN ISO 12944-5:2001Farby i lakiery - Ochronagprkorozj konstrukcji stalowych za pomgochronnych
systemow malarskich - €& 5: Ochronne systemy malarskie

PN-EN ISO 12944-6:2001Farby i lakiery - Ochronagprkorozj konstrukcji stalowych za pomgochronnych
systemOw malarskich - €& 6: Laboratoryjne metody baflatasciwosci

PN-EN ISO 12944-7:2001Farby i lakiery - Ochronaggrkorozj konstrukcji stalowych za pomgochronnych
systemow malarskich - €& 7: Wykonywanie i nadzér prac malarskich

PN-EN ISO 12944-8:2001Farby i lakiery - Ochronagprkorozj konstrukcji stalowych za pomgochronnych
systemdw malarskich - €& 8: Opracowanie dokumentacji dotycej nowych prac i
renowacji

PN-EN 10025-1:2007 Wyroby walcowane naggor ze stali konstrukcyjnych. €z 1: Ogolne warunki
techniczne dostawy

PN-EN 10025-2:2007 Wyroby walcowane naggor ze stali konstrukcyjnych -- €& 2: Warunki techniczne
dostawy stali konstrukcyjnych niestopowych

PN-EN 10025-3:2007 Wyroby walcowane naggor ze stali konstrukcyjnych. €& 3: Warunki techniczne
dostawy spawalnych stali konstrukcyjnych drobnodg&ych po normalizowaniu lub
walcowaniu normalizacym

PN-EN 10025-4:2007 Wyroby walcowane naggor ze stali konstrukcyjnych. €& 4: Warunki techniczne
dostawy spawalnych stali konstrukcyjnych drobnaziych po walcowaniu
termomechanicznym

PN-H-92203 Stal. Blachy uniwersalne. Wymiary

PN-H-92127 Blachy staloweeberkowe

PN-M-82341 Sruby pasowane ze tbem szkatnym z gwintem krotkim
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PN-91/M-82342
PN-EN 24032:1999
PN-EN 24035:1999
PN-EN ISO 7089:2004
PN-77/M-82003
PN-EN I1SO 7091:2003
PN-M-82008

PN-EN ISO 4014:2004
PN-EN 24015:1999

PN-EN ISO 4016:2004
PN-EN ISO 4017:2004
PN-EN ISO 4018:2004
PN-EN ISO 4032:2004
PN-EN ISO 4034:2004
PN-EN ISO 7091:2003
PN-EN ISO 7089:2004
PN-EN I1SO 7090:2003
PN-EN 10056-1:2000

PN-EN 10056-2:1998

PN-EN 10279:2003
PN-EN 10055:1999

PN-EN 10024:1998
PN-ISO 8991:1996

Uwaga:

Sruby pasowane ze tbem sz@katnym z gwintem diugim
Nakiki sz&ciokatne, odmiana 1. Klasy doktadseh A i B
Naktki szesciokatne niskie (z&cieciem). Klasy doktadnici Ai B
Podktadki algte. Szereg normalny. Klasa doktadcioA
Podktadki. Dopuszczalne odchytki vigmaw oraz ksztaltu i polenia
Podktadki algte - Szereg normalny - Klasa doktadoioC
Podktadki spryste
Sruby z tbem sz&iokatnym. Klasy doktadnéi A i B
Sruby z tbem sz&iokatnym z trzpieniem zmniejszonyrérédnica trzpienia srednicy
podziatlowe)). Klasa doktaddoi B
Sruby z tbem sz&iokatnym. Klasa doktadnii C
Sruby z gwintem na cafej diugoi z tbem széciokatnym. Klasy doktadnéci Ai B
Sruby z gwintem na cafej diugoi z tbem széciokatnym. Klasa doktadniai C
Nagtki szeciokatne, odmiana 1. Klasy doktadsm A i B
Nagtki szeciokatne. Klasa doktadrigi C
Podktadki algte - Szereg normalny - Klasa doktadoioC
Podktadki algte. Szereg normalny. Klasa doktadcioA
Podktadki algte scicte - Szereg normalny - Klasa doktadoioA
Kowniki rownoramienne i nierownoramienne ze staklgtrukcyjnej — Wymiary
owniki rownoramienne i nierbwnoramienne ze stalgtrukcyjnej. Tolerancje
ksztattu i wymiarow
Ceowniki stalowe walcowane nagmwr Tolerancje ksztattu, wymiaréw i masy
Stal - Teowniki rGwnoramienne akzgglong stoply i ramieniem, walcowane na ggo
-Wymiary oraz tolerancje ksztattu i wymiarow
Dwuteowniki stalowe z pochyavewretrzng powierzchni stopek walcowane na
gorgco. Tolerancje ksztattu i wymiarow
System oznagzzegsci zigcznych

Nalezy stosowa najbardziej aktualne wydania przytoczonych norm.
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
prac zwiazanych z wykonaniem ocieplenia zaslepionej Sciany w remontowanym budynku ustugowym w Rybniku przy
ulicy Chrobrego.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegoélowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robét objetych SST.

W ramach prac zwigzanych z przebudowa budynku projektuje sie:

- zaslepienie otworu ptyta OSB gr 22 mm

- ocieplenie $cian zewnetrznych

- prace pozostate towarzyszace

- wykonanie warstw wykanczajacych elementow dekoracyjnych elewacji

1.4. OkreSlenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca powinien prowadzi¢ roboty zgodnie z Dokumentacjg Techniczng, ST, obowigzujgcymi normami,
instrukcjami montazu poszczegdlnych materiatdw opracowanych przez ich producentéw oraz warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robot.

2. MATERIALY.

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania skladowania podano w ST ,,Warunki ogélne
ST-00.00”

2.2. Materialy stosowane do wykonywania robét
- plyty z welny mineralnej - elewacyjne

- systemowe kleje i preparaty gruntujace
- siatka z widkna szklanego , narozniki aluminiowe z siatka , listwy cokolowe ( startowe ), kotki montazowe
- tynki cienkowarstwowe

- ptyta OSB gr 22mm

2.3. Materialy stosowane do wykonania robét powinny mie¢:

* oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze zharmonizowang norma europejska
wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobatg techniczng lub krajowa specyfikacja techniczna
panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje
Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi, albo

* deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta, jezeli dotyczy ona wyrobu
umieszczonego w wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa okreslonym przez
Komisj¢ Europejska, albo

* oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ,ze sa to wyroby nie podlegajace obowigzkowemu oznakowaniu
CE, dla ktorych dokonano oceny zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczna, badZ uznano za ,regionalny
wyréb budowlany,

* termin przydatnosci do uzycia podany na opakowaniu.

* dodatkowo oznakowanie powinno umozliwia¢ identyfikacje producenta i typu wyrobu, kraju pochodzenia, daty
produkgcji.

* wszystkie produkty powinny posiada¢ dokumenty dopuszczajace do stosowania w budownictwie.
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2.4, Warunki przyjecia na budowe materialéw i wyrobéw budowlanych
Materiaty i wyroby moga by¢ przyjete na budowe, jesli speiniajg nastepujace warunki:
* sa wlasciwie oznakowane i opakowane,
* spetniajg wymagane wiasciwosci, wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,
* producent dostarczyt dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania oraz karty katalogowe wyroboéw lub firmowe wytyczne stosowania wyrobow.

2.5. Warunki przechowywania i skladowania

Wszystkie materiaty powinny by¢ dostarczane w oryginalnych opakowaniach przechowywane zgodnie z
instrukcja producenta oraz odpowiednia aprobata techniczna.

3. SPRZET.

Do wykonywania prac dociepleniowych nalezy stosowac drobne narzgdzia ogélnobudowlane oraz
elektronarzgdzia . Do wykonywania prac na wysokosciach niezbegdne jest rusztowanie. Do montazu i demontazu
rusztowan niezbegdne sg osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia.

Zastosowany sprzet musi gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w ,,Dokumentacji projektowej” i wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym Umowa.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.
Dobor materiatow , szczegdty przyjetych technologii wg czesci opisowej oraz rysunkowej dokumentacji projektowe;j.

5.1.Materialy
Plyty welna mineralna

Wspoétczynnik przewodzenia ciepta:
- deklarowany A D = 0,039 W/mK
- obliczeniowy A obl = 0,040 W/mK

Zaprawa klejowa - do klejenia ptyt dociepleniowych oraz do wykonywania warstwy zbrojonej, oparta na biatych
cementach ,zawierajaca widkna zbrojace

Preparat gruntujacy - uniwersalny o wlasciwosciach sczepnych, obniza i wyréwnuje nasigkliwo$¢ podtoza,
wzmacnia podtoze

Siatka do docieplen - zbrojaca z widkna szklanego, o gramaturze 160 g/m2
Narozniki ochronne - aluminiowe z siatka z wiokna szklanego - 2,5 lub 3,0m
Listwa cokolowa - listwa startowa z perforowanej blachy aluminiowej

Tynki akrylowy

5.2. Warunki szczegolowe:

- temperatura podtoza i otoczenia w czasie pracy i przez nastepne 24 godziny powinna wynosi¢ powyzej +5°C. W
tym czasie elewacje nalezy chroni¢ przed zamoczeniem i uszkodzeniem.

- czasowa ochrona przed deszczem powinna by¢ zapewniona do momentu ostatecznego zakonczenia instalacji
obrébek blacharskich i uszczelnien.

- powierzchnie ie objete pracami powinny by¢ chronione przed zabrudzeniem.

- w budynku nie moze wystepowac wilgo¢ kapilarna.

- pomi¢dzy rusztowaniem , a §ciang nalezy zachowaé wystarczajaco duzg odlegto$¢ ( minimum 45 cm ), a kotwy
zamontowane ze spadkiem od $ciany w celu prawidtowego odprowadzania wody.
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- podtoze pod instalacj¢ powinno by¢ czyste, suche i ptaskie z tolerancjg +_ 6 mm na promieniu 1,2 m, wolne od
wykwitow. Ubytki powinny by¢ uzupelnione za pomoca odpowiednich preparatéw, a odchyltki od pionu
zniwelowane w sposob uzgodniony z inspektorem nadzoru.

- Przed przystapieniem do przyklejania izolacji nalezy przeprowadzi¢ probe przyczepnosci kleju do podloza.
powinny tworzy¢ ciagta powloke termoizolacyjna. Szpary pomig¢dzy ptytami wigksze niz 1,5 mm nalezy wypetnic¢
materiatem termoizolacyjnym, nie wolno ich wypelnia¢ masa klejaca.

- Powierzchnia powtoki termoizolacyjnej powinna by¢ roéwna, nalezy ja sprawdzi¢ przy uzyciu taty dtugosei co
najmniej 2,5 m.

- Wyprawa elewacyjna musi by¢ nanoszona metoda ciagla, az do naturalnych przerw takich jak naroza budynku,
dylatacje lub linie taSmy maskujacej. Nalezy zapewni¢ odpowiednig liczb¢ pracownikéw i rusztowan . Nalezy
unika¢ prac na silnie naslonecznionych i nagrzanych powierzchniach. Zaleca si¢ w miar¢ mozliwosci uzywac
materiatu pochodzacego z tej samej serii.

5.3. Docieplenie $cian

Tynk nalezy oczysci¢ z tuszczacej si¢ farby, powierzchnie odpyli¢, ewentualne ubytki tynku uzupetnié
zaprawami szybkotwardniejacymi. Wykonaé probe przyklejenia wetlny w sposob zalecany przez producenta systemu
docieplenia.

Wykonanie ocieplenia nalezy rozpocza¢ od zamontowania na cokole listwy cokotowej aluminiowe;j.
Przyklejanie ptyt styropianowych wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta systemu. Po trzech dniach od
przyklejenia ptyt mozna przystapi¢ do wykonywania warstwy zbrojonej, a nast¢pnie wykonac tynk cienkowarstwowy.
Warstwe zbrojong i wyprawe elewacyjng wykona¢ w sposob zalecany przez producenta systemu i zgodnie z
projektem.

6. KONTROLA JAKOSCIL.

Celem kontroli rob6t bedzie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiagna¢ zatozong jakosé¢
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jakosci materiatdéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system Kontroli, wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do badan materiatlow oraz
robot. Wykonawca bedzie przeprowadzat pomiary i badania materiatdéw oraz robét z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w,,Specyfikacji...”. i warunkami technicznymi
w budownictwie i wg obowigzujacych norm i przepisow.

Minimalne wymagania co do zakresu badan sa okreslone w normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one
tam okreslone, Zamawiajacy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z
Umowa. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawca.

6.1. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w dokumentacji, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Przed przystgpieniem do pomiardéw lub badan Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru do badania. Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.

6.2. Badania prowadzone przez zamawiajacego

Dla celoéw kontroli jakoéci i zatwierdzania Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania kontroli i badania
materiatow u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy
i producenta materialow. Zamawiajacy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie oceniat zgodno$¢ materialdw i robot z wymaganiami ,,Dokumentacji projektowej”, ,,Kosztorysu
naktadczego” i ,,Specyfikacji” na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

6.3. Aprobaty techniczne materialow

Przed wykonaniem badan jakosci materiatow przez Wykonawce,Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia
materiaty posiadajgce aprobaty techniczne wiasciwych instytucji i certyfikat lub swiadectwo zgodnosci producenta.
Produkty przemystowe bedg posiadaty certyfikaty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan.

Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Zamawiajgcemu.
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Materiaty posiadajace certyfikaty, a urzadzenia — wazne legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli
zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wiasciwosci z ,,Dokumentacja projektowa”, ,,Kosztorysem naktadczym™i
»Specyfikacja...”, to takie materiaty lub urzadzenia zostang odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT.

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres robot zgodnie z SST, w jednostkach
charakterystycznych dla danego rodzaju robot, okreslonych w przedmiarze robot .
Jednostka obmiarowg jest 1m’

8. ODBIOR ROBOT.

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowosé do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy i bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Zamawiajacego.
Odbiodr koncowy robdt nastapi w terminie ustalonym w umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez Zamawiajacego
zakonczenia robot i przyjecia dokumentow.
Odbioru koncowego robot dokona Zamawiajacy w obecnosci Wykonawcy.
Zamawiajacy dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z ,,Dokumentacja...”.
W toku odbioru koncowego robot Zamawiajacy zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
czgéciowych, zwlaszeza w zakresie robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.
W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub uzupetniajacych, lub tez nie zakonczenia petnego
zakresu robot, Zamawiajacy przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Placi si¢ za ustalong ilo§¢ m? powierzchni wykonanej termomodernizacji wg ceny jednostkowej wraz z
przygotowaniem podtoza, montazem i demontazem rusztowan oraz uporzagdkowaniem stanowiska pracy. Ilo§¢ robot
okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w
naturze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN - 91/B - 02020 — Ochrona cieplna budynkow. Wymagania i obliczenia.

PN - 92/P - 85010 — Tkaniny szklane.

Instrukcja ITB 334/2002 — Ocieplenie $cian zewnetrznych budynkéw metoda lekka mokra.

Instrukcja ITB 334/96 — Ocieplenie $cian zewnetrznych budynkow metoda lekka mokra.

Swiadectwa ITB nr 916/92, 931/93, 932/93, 953/93, 954/93, 955/93, 956/93 — taczniki do mocowania ptyt
termoizolacyjnych.

Katalogi, karty techniczne i aprobaty producentéw poszczegoélnych materiatow
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacghtécznej § wymagania dotyee wykonania i
odbioru prac zwgzanych z robotami tynkarskimi w remontowanym budymstugowym w Rybniku przy ulicy
Chrobrego.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosojaktadokument przetargowy i kontraktowy przy zleicain
realizacji robét wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robdt obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypzowadzenia rob6t zezanych z wykonaniem:
- doktadnego oczyszczenia i odpylenia powierzchni
- wykonaniem powloki gruntggej
- wykonaniem tynkéw

1.4. Okre&dlenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST agodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z dokumentag
projektovs, SST i poleceniami kyniera.

2. MATERIALY.
2.1. Materialy stosowane do wykonywania rob6t

- srodki gruntujce

- gotowa zaprawa tynkarska

- woda zarobowa wg PN-EN 1008:2004
Wszystkie stosowane materialy mydzyé zgodne z polskimi normami, a w razie ich braku pmy mie¢ decyzje
dopuszczajce je do stosowania w budownictwie.

2.2. Warunki przechowywania i skladowania

Wszystkie materiaty powinny bydostarczane w oryginalnych opakowaniach przechamgwzgodnie z
instrukcp producenta oraz odpowiednaprobad techniczr. Materiaty sypkie chroiiprzed wilgocy. Przestrzega
terminu przydatnéci do wycia.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takich nagdzi i sprztu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych rob6t isrodowisko. Liczba i wydajni@ sprztu powinna
gwarantowd prowadzenie rob6t zgodnie z terminami przewidzmimyw harmonogramie robot.

Do wykonywania tynkOw stosowastandardowe nagdzia tynkarskie lub elektronajdzia w postaci agregatu
tynkarskiego ( stosowany przydich powierzchnia tynkowania)

4. TRANSPORT.

Transportowane materialy naje zabezpieczy przed uszkodzeniem oraz dziataniem niekorzystnych
czynnikéw atmosferycznych (deszcz, mréz).
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5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Prace rozbiérkowe

Prace rozbiorkowe mgje na celu usuetie luwznych i skorodowanych fragmentéw tynkow. Wykérauzdy
na gkni¢ciach tynkéw celem spoinowania. Ngstie miejsca obkudoktadnie oczéci¢ i odpylic. Wykona warstwe
gruntupca specjalistycznymi preparatami grugtyjmi.

5.2. Prace tynkarskie

Przed przyspieniem do robo6t tynkarskich powinny bygakaiczone wszystkie prace budowlane tzw. ,stanu
surowego" oraz wykonane roboty instalacyjne podbyvd Powinny by rowniez zamurowane wszelkie przebicia,
bruzdy oraz osadzonesaeznice drzwiowe i okienne. Zalecane jest przgstvanie do wykonywania tynkéw po
zakaczeniu okresu osiadania i skurczcian murowanych - okoto 4 do 6 miesy po wykonaniu robét stanu
surowego. Podiee powinno by suche, stabilne, odpowiednio mocne, oczyszczomearstw mogcych ostahi
przyczepné& zaprawy, zwtaszcza z kurzu, brudu, wapna, olefiisszczow, wosku, resztek farby olejnej i emulsyjne

Bezpdrednio przed tynkowaniem nale podiaze zmoczy czysti wods. Roboty tynkarskie naly
wykonywa: w temperaturze powgj 5 st. C, lub w mniszych po zastosowaniu odpowiednicinodkéw
zabezpieczapych. Swiezo wykonane tynki naley chroni przed bezparednim dziataniem wysokich temperatur przez
zwilzanie wod.

6. KONTROLA JAKO SCI.

Kontrola jakdci tynkdw polega na stwierdzeniu zgodainich wykonania z dokumentacfechniczg
- minimalna wymagana przyczepidynku do podtaa wynosi 0,025 MPa
- niedopuszczalne jest wgpbwanie nasgpujgcych wad:
- wypryski i sgcznienia wskutek obecsoi czastek wapna niegaszonego,
- pekniecia powierzchni,
- wykwity soli w postaci nalotu,
- trwate zacieki na powierzchni,
- odparzenia, odstawanie od pagp

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostk obmiarova robot jest m.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Zgodnd¢ robot z projektem i Specyfikacj.

Roboty powinny b§ wykonane zgodnie z dokumentacprojektovy, ST oraz pisemnymi decyzjami
Inzyniera.

8.2. Odbiér materiatow.

Przed rozpoczxiem wykonania tynku natg ustalt doktadry receptug zaprawy, zalenie od
parametréw dostarczonych na budmidadnikdw, oraz sprawdzstan podiaa.
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8.3. Odbiér podiaza

Odbiér podiaa naley przeprowad# przed rozpocxiem robot tynkarskich. Podte powinno by czyste,
odtluszczone, wolne od plam rdzy. Suche poeltoaley zwilzy¢ wodg. Spoiny muru ceglanego nie powinnyéby
wypetione zapragna gtbokas¢ 10-15 mm od lica muru, podta betonowe naky nacié¢ diutami.

8.4.0dbiér wykonanych tynkow

Podczas odbioru nafe sprawdzé m. in.:
- zgodnd¢ uksztattowania powierzchni z dokumentgigchniczna,
- odchylenia powierzchni i krastlzi oraz przecinggych sg¢ ptaszczyzn tynkow,
- gtadka¢ i stan powierzchni — wygbowanie wykwitéw, zaciekéw, ginie¢, wypryskow i spcznier jest
niedopuszczalne,
- przyczepnét tynkéw do podtaa (min. 0,025 MPa)
Wykonane tynki powinny odpowiada@PN-70/B-10100 ,Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wynsaga i badania przy
odbiorze.”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie pomidzy zamawiajicym, a wykonawg bedzie dokonane na podstawie wddo robot
okreslonych po ich wykonaniu (iloczyn ustalonej kosz&wwej ceny jednostkowej i faktycznie wykonanychidio
robot).

Ceny jednostkowe za roboty tynkarskie obepnuj
- robocizre bezpdredni wraz z kosztami,
- warta¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnymi kosztami ubytkéw i
transportu na plac budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- wartas¢ robot pomocniczych i towarzygzych (ustawienie drabin i rusztowazabezpieczenie pomieszaze
przed zanieczyszczeniami, przygotowanie paghta innych materiatbw, oczyszczenie zanieczyszczany
elementow)
- podatki obliczane zgodnie z ob@aujacymi przepisami (oprécz podatku VAT)

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-10109:1998 »Tynki i zaprawy budowlane. Suahieszanki tynkarskie ”

PN-65/B-10101 ~Roboty tynkowe. Tynki szlachetiW/magania i badania techniczne przy odbiorze”

PN-70/B-10100 ~Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Waigiania i badania przy odbiorze”

PN-B-10106:1997 »Tynki i zaprawy budowlane. Maggkarskie do wypraw pocienionych”

PN-72/B-10122 »Roboty oktadzinowe. Suche tynkyiagania i badania przy odbiorze”

PN-B-06710:1996 .Kruszywa mineralne. Kruszywa lamaze skat wglanowych do lastryko i suchych
mieszanek do tynkéw szlachetnych”

PN-90/B-14501 ~Zaprawy zwykte do wykonywania tgmk przygotowywane na placu budowy”

PN-B-10109:1998 ~Suche mieszanki tynkarskie prigggywane fabrycznie”

PN - 87/B-02355 »1olerancja wymiarowa w budowniieiv
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacihtécznej § wymagania dotyere wykonania i
odbioru prac zwgzanych z wykonaniem sufitéw podwieszanych w remaanym budynku ustugowym w Rybniku
przy ulicy Chrobrego.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.3

1.3. Zakres rob6t obgtych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynnici umazliwiajace i majce na celu
wykonanie sufitéw podwieszanych w dwéch systemach:

1.3.1 Sufit podwieszany z poszyciem z piyt gipsdaaonowych np. Rigips

- monta stelazu aluminiowego za pomacsystemowychgcznikéw i zawiesi i profili

- monta poszycia w postaci ptyt gipsowo-kartonowych za pagsystemowychacznikow

- spoinowanie zlczy za pomog siatek do pcajczer plyt gipsowo-kartonowych z jednoczesnym ich
szpachlowaniem oraz szlifowaniem.

1.3.2 Lekki sufit kasetonowy z poszyciem z plytetny mineralnej i szklanej np. Ecophon:

- monta systemowe] konstrukcji Boej (profile gtéwne, profile poprzeczne, profile stignsowe, profile
przyscienne, listwy prz§cienne)

- wypetnienie pltytami z weilny mineralnej np. Ecoph

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST agodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&kah wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami ltyniera.

2. MATERIAL.

Sufit g-k :
- konstrukcja néna z profili CD i UD wraz z elementami mogaymi,
- plyty gipsowo-kartonowe gr. 12,5mm zwykte,
- plyty gipsowo-kartonowe gr. 12,5mm wodoodporne,
- tadma zbrojaca do pgtzer oraz masa szpachlowa
Sufit kasetonowy.
- konstrukcja néna wraz z4cznikami systemowa
- grubc¢ 20mm
- masadcznie z konstrukejnasna ~ 4 kg/m2
- pochtanianie @wigku: klasa A, zgodnie z EN 1SO 11654;
- odpornd¢ na wilgat: wytrzymuje stad wilgotnos¢ wzgledma powietrza do 95% przy temp. 30'C bez qaip,
wypaczenia czy terozwarstwienia — 1SO 4611,
- wspoiczynnik odbicigwiatta 85%;
- odpornd¢ ogniowa: materiat niepalny;

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ i srodowisko wykonywanych robaot.
Nazadanie, Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzorue&dpkumentéw potwierdzggych dopuszczenie
sprztu do uytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.
Do wykonania robét monta sufitéw podwieszanych niegtine jest:
- poziomica lub poziomica laserowa;
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- wiertarki udarowe;

- wkretarki elektryczne;

- Srubokrety;

- nazyce do c¢cia profili metalowych;
- n&z do przycinania kragdzi piyt;

4. TRANSPORT

Do transportu materiatldw, spitm budowlanego i umdzen stosowaé sprawne technicznigrodki
transportu. Srodki transportu powinny zabezpieézaatadowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.
Transport profili stalowych typowymgrodkami transportu w opakowaniach fabrycznych. Whdweca jest
zobowizany do stosowania jedynie takiétodkdw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na jaké robot i
wiasciwosci przewaonych towar6w. Przy ruchu po drogach publicznycliapdy musz spelnig@ wymagania
przepiséw ruchu drogowego tak pod wigm formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia egowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Sufit kasetonowy

Szczego6towe zasady dotyce wykonania robdt montawych sufitbw podwieszanych:

* Nalezy sprawdzt z jakiego materialu wykonany jest strop zasadnidayktérego bdziemy mocowé
wieszaki sufitu podwieszanego. Natgpameta¢, ze dopuszczalnggdylko kotki metalowe — ze wzgtlow
ppaz.

* Przed przysipieniem do montau wieszakdéw naley na stropie zasadniczym nafdiesiatke konstrukcji
sufitu podwieszanego oraz wytras@waiejsca montau wieszakow — co 1,2 mb w linii profili gtéwnych.
Rownoczénie na $cianach pomieszczenia zaznaczamy ¢linpozioméw sufitu  podwieszanego
i przystpujemy do montau listwy przyéciennej.

e Na poprawnie zmontowanych wieszakach wieszamy Iprofijtéwne, ktére spinamy profilami
poprzecznymi 1200 mm zgodnie ze szkicem mawgm. Catdé uzupetniamy profilami poprzecznymi
600 mm.

*  Musimy pam¢ta¢ o bardzo doktadnym wypoziomowaniu konstrukcji. Panem sprawdzagym
doktadnad¢ montau jest rownie sprawdzenie przeknych pol powstatych po zmontowaniu konstrukcji.
Do tak przygotowanej konstrukcji najezamontowa piyty.

UWAGA!

Piyty naley zawsze przytwierdZgorzy pomocy klipséw dociskggych wg producenta systemu, aby uivai ¢
swobodne czyszczenie powierzchni sufitu. Markenczy sk zatazeniem Wihazu Inspekcyjnego. Gruntowanie
krawedzi docinanych ptyt wykonuje sfarbg lub Tamg wg producenta systemu. Otwory pod rury i instaacj
nalezy dodatkowo uszczeldistosujc uszczelniacz.

5.2. Sufit z plyt gipsowo-kartonowych

Szczegotowe zasady dotyce wykonania robdt montg sufitdéw podwieszanych:

- nalery sprawdzt z jakiego materiatu wykonany jest strop zasadnaaktorego bdziemy mocowa wieszaki
sufitu podwieszanego. Nalepamitaé, ze dopuszczalneadylko kotki metalowe — ze wzgllow ppa:.

- przed przysipieniem do montas wieszakow naley na stropie zasadniczym naféiesiatie konstrukgji sufitu
podwieszanego oraz wytrasaivaiejsca montau wieszakow

- na poprawnie zmontowanych wieszakach wieszanfji@rmsne

- do wypoziomowanej konstrukcji &imej mocujemy piyty gipsowo-kartonowe

- zabezpieczenie spoirstaa zbrojca oraz zaszpachlowanie i szlifowaniem quazier

6. KONTROLA JAKO SCI.

W trakcie prowadzenia robét moatavych naley kontrolowa:
- zgodnd¢ z dokumentagjtechniczg;

- sprawdzé materiaty (jakéc);

- bad@ prawidtowa¢ i doktadna¢ wykonania;

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady i wymagania dotgce obmiaru rob6t podano w SST ST-00.00 ,Wymagagére".
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Obmiar rob6t okréa ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.

llos¢ robdt oblicza s wedlug pomiarbw z natury, udokumentowanych openatgowykonawczym, z
uwzgkdnieniem wymagatechnicznych zawartych w niniejszej ST i ujmujésiedze obmiaru.

Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlggéiceptacii Inspektora nadzoru i
musz posiadé wazne certyfikaty legalizaciji.

Jednostlk obmiarowy jest m2.

8. ODBIOR ROBOT.

Dokumenty, ktére wykonawca powinien przedstapiizy odbiorze robot:
- zatwierdzon dokumentagj techniczg;

- oznaczenie CE;

- Swiadectwo pochodzenia materiatu;

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogl6lne wymagania dotygee platnéci podano w SST ST-00.00 “Wymagania ogélne”. Plinmalezy
przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocena jakorobét, w oparciu o wyniki pomiaréw i badan.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-EN 13501-1 Klasyfikacja ogniowa wyrobow budamych i elementoéw budynkdw.
Cz. 1 Klasyfikacja na podstawie badaakcji na ogig.

- PN-EN ISO 11654 Wskaik pochtaniania gwigku.

- PN-EN 13964 Sufity podwieszane wymagania i metoalya.

- PN-EN 12354-6 Akustyka ok$kanie wiaciwosci akustycznych budynkdéw na podstawie
wiasciwosci elementdéw. Cz. 6 Pochtanianiénd¢ku w pomieszczeniach.
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikagthtécznej § wymagania dotycgce wykonania i
odbioru prac zwjizanych z monteem i wymiarn stolarki okiennej i drzwiowej w remontowanym buodwy
ustugowym w Rybniku przy ulicy Chrobrego.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyakmdokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.3

1.3. Zakres robot obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia rob6t zezanych z wykonaniem:

- demontau istniepcej stolarki okiennej i drzwiowej

- osadzeniemgieznic aluminiowych, stalowych, drewnianych i PCV dlazydet okiennych i drzwiowych
- mont& i regulacja skrzydet okiennych i drzwiowych

- monta parapetéw

- wykonczenia dcieznic

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej S gsgodne z ustagvPrawa budowlanego, wydanymi do niej
rozporzdzeniami wykonawczymi, nomenklatuPolskich Norm, aprobat technicznych, a mianowicie:

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.

Przy montau stolarki naley przestrzegazasad podanych w normie PN-88/B-10085/Az3:2001-
Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i baaan

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz za zgoditaz Dokumentag
Projektow, ST i obowjzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgedrpoleceniami
Inzyniera lub Inspektora nadzoru.

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY.

Materiaty do wykonania robot nate stosowd zgodnie z DokumentacProjektova, opisem technicznym
i rysunkami. Zastosowane rodzaje stolarki w obiekci
- stolarka drzwiowa drewniana
- $lusarka drzwiowa aluminiowa — o parametrach p-po
- $lusarka drzwiowa aluminiowa zwykta
— $lusarka drzwiowa metalowa — 0 parametrach p-po
- stolarka okienna PCV

3. SPRZT.

Do wykonania i montau slusarki mae by uzyty dowolny sprzt.
Wykonawca przysgpujacy do montau stolarki budowlanej, powinien wykazaie mozliwoscig korzystania
z elektronargdzi i drobnego spetu budowlanego.

4. TRANSPORT.

Pakowanie i magazynowanie stolarki budowlanej powirzabezpieczaelementy przed opadami
atmosferycznymi i odbywasic w pomieszczeniach i magazynach pototwartych i zagmkch, suchych i
przewiewnych.

Transport stolarki budowlanej nalewykona zgodnie z wymogami normy PN-B-05000:1996 Okna i
drzwi. Pakowanie i transport.

Srodki transportu powinny zabezpieézaatadowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.
Przewaona stolarka powinna Byustawiona pionowo na dolnych powierzchniach. Wyralstawione w
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srodkach transportowych naletaczye w bloki zapewniajce stabilnéc¢ i zwartci¢ tadunku oraz zabezpieazy
przed ich przemieszczaniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

Warunki przysipienia do robot:
- przed przysipieniem do montau nalery bezwzgédnie sprawdzi wymiary otworéw orz okrdi¢ jednakowe
poziomy osadzenia.
- przed przysipieniem do montau nalery sprawdzé jakos¢ elementdw i innych materialtéw pomocniczych.
Montaz stolarki - naley przestrzegazasad podanych w normie PN-88/B-10085/Az3:2001afta
budowlana. Okna i drzwi.
Prace zwizane z montaéem stolarki budowlanej:
- sprawdzenie i przygotowanigéaiezy do osadzenia ram stolarki
- zabezpieczenie elementow budynku geygh ulec uszkodzeniu przy osadzaniu stolarki,
- ustawienie i zakotwieniesoiezy i elementdéw stolarki
- wypetnienie piank szczeliny m¢dzy rang stolarki i Gcieznica,
- silikonowanie zczy,
- usungcie zabezpieczei resztek z montay,
- osadzenie i regulacja skrzydet okiennych i drawioh,
- monta parapetéw.
- wykonczenia dcieznic
Oscieznice powinny by osadzone zgodnie z instrukeybudowania.
Do mocowania nie wolnoaywa¢ zadnych materiatéw, ktére mogtyby uszkatmibudowywane wyroby.
Oscieznice powinny by dostatecznie zakotwione w przegrodach budynkuwi{g@owinny by umieszczone w
miejscach przenoszenia ofpen przez zawiasy.

6. KONTROLA JAKO SCI.

6.1. Badanie materiatow

Badanie materiatdw aytych na konstrukej nalezy przeprowadzi na podstawie zat¢zonych zéwiadczé o
jakaosci wystawionych przez producenta stwierdegh zgodné¢ z wymaganiami dokumentacji i
normami pastwowymi.

6.2. Badanie gotowych elementéw powinno obejmowa

- sprawdzenie wymiaréw, wykazenia powierzchni, zabezpieczenia antykorozyjnegolczen
konstrukcyjnych, prawidtowego dziataniagéei ruchomych.
Z przeprowadzonych bafiamalezy sporadzi¢ protokét odbioru.

6.3. Badanie jakdci wbudowania powinno obejmowa:

sprawdzenie stanu i wyglu elementéw pod wzgllem réwndci, pionowdci i spoziomowania,
sprawdzenie rozmieszczenia miejsc i sposobu man@ay

sprawdzenie uszczelnienia peary elementami assiezami,

sprawdzenie dziataniagzi ruchomych,

stan i wygid wbudowanych elementéw oraz ich zgo&np dokumentaaj

Roboty podlegaj odbiorowi.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostk obmiarow robét jest ilé¢ m? elementéw zamontowanych wraz z uszczelnieniem.
llos¢ rob6t okréla sie na podstawie projektu z uwzghieniem zmian zaaprobowanych przezyhiera i
sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT.

Roboty kedg odebrane zgodnie z Warunkami Kontraktu i SZefiezostaty wykonane zgodnie z
Specyfikacy, Dokumentagj Projektovy i poleceniami Inspektora nadzoru.
Odbiér podiga naley przeprowadzi bezpdrednio przed przyspieniem do robét.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentaqyrojektovs, ST i wymaganiami Inspektora nadzorugi
wszystkie pomiary i badania (z uwzdhieniem dopuszczalnych tolerancji) wg pkt.6 STygedzytywne

wyniki.
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Wymagania przy odbiorze okta norma PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Oknavd

Wymagania i badania techniczne przy odbiorze. Sgrawiu podlega:
- zgodnd¢ z dokumentagjtechniczn,

- rodzaj zastosowanych materiatow,

- prawidtowad¢ montezu,

- pion i poziom zamontowanej stolarki,

- pion i poziom zamontowanego parapetu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptaci st w jednostkach wg punktu 7 za przygotowanie i dogenie na miejsce moria zamontowanie,
uszczelnienie otworéw, oczyszczenie stanowiskayprac

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/B-10085/Az3:2001 Stolarka budowlana. Okdezivi. Wymagania i badania.
PN-B-05000:1996 Okna i drzwi. Pakowanie, przechoayie, transport.
PN-B-94025+5:1996 Okucia budowlane

PN-B-91000:1996 Stolarka budowlana. Okna i drawrminologia

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét bwtbmych Tom |
- Instrukcje producenta
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghteécznej § wymagania dotyece wykonania i odbioru
prac zwjzanych z wykonaniem okfadziny ceramicznej dtganach w remontowanym budynku ustugowym w
Rybniku przy ulicy Chrobrego.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosovjaka dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt3.

1.3. Zakres robét obgtych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujykonanie oktadzin ceramicznych w obiekcie
przetargowym.
- gruntowanie podta,
- wykonanie okfadzigcian ptytkami ceramicznymi
- mont& listew naranych zewstrznych i wewstrznych (fazowanie kragdzi wypuktych)
- wykonanie spoinowania

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SS3 ayodne z obowkzujagcymi odpowiednimi normami.
1.5. Og6lne wymagania dotycgce robét.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny, za jékdch wykonania oraz za zgodito z dokumentagj
projektows, SST i poleceniami ltyniera.

2. MATERIALY.

Materiaty ogolnobudowlane
- srodki gruntujce
- klej do ptytek ceramiczne
- materiat do spoinowania
- listwy wykonczeniowe wewetrzne i zewgtrzne
- woda zarobowa wg PN-EN 1008:2004

Plytki ceramiczne— zgodnie z wytycznymi Inwestora

Wszystkie stosowane materiaty mad®/¢ zgodne z polskimi normami, a w razie ich braku oy miec
decyzje dopuszczgje je do stosowania w budownictwie.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takich nagdzi i sprztu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych rob6t isrodowisko. Liczba i wydajnig sprztu powinna
gwarantowé prowadzenie robot zgodnie z terminami przewidzminy harmonogramie robét.

4. Transport.
Materialy i elementy magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu. Podczas transportu materiaty i
elementy konstrukcji powinny Byzabezpieczone przed uszkodzeniami lub ystttecznici.
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5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Piytki ceramiczne

Przed przyspieniem do wykonywania oktadzin z ptytek powinngtlzakaiczone wszystkie roboty stanu
surowegodcznie z wykonaniem podty, warstw konstrukcyjnych i izolacji podtdg, robatstalaciji sanitarnych,
centralnego ogrzewania, elektrycznych i innychtaphnologicznych (szczegélnie dotyczy to instalacji
podpodtogowych), wszystkie bruzdy, kanaly i przébitaprawiane i wykiiczone tynkiem lub masami naprawczymi.

Roboty wyktadzinowe naky wykonywa w temperaturach nie z8zych ni +5 C i temperatura ta powinna
utrzymywa si¢ w ciggu catej doby.

Wykonane oktadziny natg w ciggu pierwszych dwéch dni chranprzed nastonecznieniem i przewiewem.

Przed przyspieniem do zasadniczych rob6t wyktadzinowych malerzygotowa wszystkie niezédne
materialy, nargdzia i sprat, posegregow@aptytki wedtug wymiaréw, gatunku i odcieni oraz ptanowa sposéb
uktadania ptytek. Potenie ptytek naley rozplanowa uwzgkdniajgc ich wielkas¢ i szerokéé spoin. Wybor
kompozyciji klejcych zaley od rodzaju ptytek i podi@ oraz wymagastawianych wyktadzinie. Kompozycja
(zaprawa) klejca musi by przygotowana zgodnie z instrukgroducenta.

W przypadku ptytek uktadanych na zeyma warstwa kompozycji klggej powinna pod catpowierzchm
plytki. Zaleca s} nastpujgce szerokéci spoin przy ptytkach o diugoi boku:

— do 100 mm — okoto 2 mm

—o0d 100 do 200 mm — okoto 3 mm

—0d 200 do 600 mm — okoto 4 mm

W trakcie uktadania plytek nate takze mocowa listwy dylatacyjne i wykaczeniowe.

6. KONTROLA JAKO SCI.
Wymagana, jaki& materialdw powinna lypotwierdzona przez producenta przegniadczenie o jakei
lub znakiem kontroli jakéci zamieszczonym na opakowaniu lub innym réwadnym dokumentem.

Nie dopuszcza sistosowania do robot materiatéw, ktorych §eiavosci nie odpowiadaj wymaganiom
technicznym. Nie nalsy stosowa rowniez materiatow przeterminowanych (po okresie gwaramay).

Nalezy przeprowadzi kontrok dotrzymania warunkéw ogdlnych wykonania robot gaigch,
wilgotnosciowych). Sprawd#i prawidtowa¢ wykonania podktadu, posadzki, dylataciji.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostk obmiarova robét jest Moraz mb. 118¢ robot okréla si na podstawie projektu z uwzghieniem
zmian zaaprobowanych przezymiera i sprawdzonych w naturze.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Zgodnd¢ robot z projektem i specyfikacp.

Roboty powinny by wykonane zgodnie z dokumentacprojektows, ST oraz pisemnymi decyzjami
Inzyniera.

8.2. Odbiér materiatow.

Roboty podlegaj odbiorowi wg. zasad podanych paeji

- Odbiér materiatéw i rob6t powinien obejmatvagodndci z dokumentagj projektovg oraz sprawdzenie
wiasciwosci technicznych tych materiatlow z wystawionymi &aes wytworcy. W przypadku zastrzsh co
do zgodnéci materialu z zéwiadczeniem o jaki wystawionym przez producenta - powinienc gn
zbadany laboratoryjnie.

- Nie dopuszcza sistosowania do rob6t materiatow, ktérych &eisvosci nie odpowiadaj wymaganiom
technicznym.

- Nie naley stosowa rowniez materiatléw przeterminowanych (po okresie gwaramay).

- Wyniki odbioréw materiatow i wyrobéw powinny bkazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.
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8.3. Odbiér podtaza

Odbiér podiga naley przeprowad przed rozpocziem kolejnego etapu robdt. Pogéopowinno by
czyste, odttuszczone, wolne od plam rdzy. Paalimusz by¢ zagruntowane.

8.4. Odbiér oktadzin

Odbiér powinien obejmowac:

- sprawdzenie wygtlu zewrtrznego; badanie nate wykona przez oce@wzrokows,

- sprawdzenie prawidtowoi uksztaltowania powierzchni posadzki; badanieezyawykona przez oceg
wzrokows,

- sprawdzenie prawidiowioi wykonania stykéw materialéw posadzkowych; badamiostoliniowdci nalery
wykona za pomog nacignictego drutu i pomiaru odchylez doktadnécia | mm, a szerokei spoin - za
pomog szczelinomierza lub suwmiarki.

- sprawdzenie prawidlowioi wykonania cokotéw lub listew podtogowych; badamaley wykona przez
ocerg wzrokows,

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Platnac.

Placi st za ustaloa ilos¢ m? powierzchni utaonej podiogi i posadzki wg ceny jednostkowej, ktékzejmuje
przygotowanie podia, dostarczenie materiatdw i sgitz, oczyszczenie stanowiska pracy.

Placi sé za ustalog ilos¢ mb dlugdci wykanczanychsécian oraz uszczelntewg ceny jednostkowej, ktéra
obejmuje przygotowanie podia, dostarczenie materiatéw i sgitz, oczyszczenie stanowiska pracy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-EN 1008:2004  Woda zarobowa do betonu. Speajtikaobierania prébek

PN-EN 197-1:2002 Cement. Sklad, wymagania i krgtezgodnéci dotyczce cementdw powszechnego
wytku.

PN-EN 13139;2003 Kruszywa do zaprawy
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghteécznej § wymagania dotyece wykonania i odbioru
prac zwjzanych z wykonaniem posadzek w remontowanym budystugowym w Rybniku przy ulicy Chrobrego.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosovjaka dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt3.

1.3. Zakres robét obgtych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujykonanie posadzek w obiekcie przetargowym.
- usuniecie warstwy wykazeniowej — ptytki ceramiczne,
- usuniecie gruzu z budynku,
- wywiezienie gruzu i odpadow z terenu rozbiorki,
- gruntowanie podtza,
- przygotowanie podia,
- wykonanie wylewki samopozionmygej
- wykonanie posadzki z plytek gresowych, wraz pspivanie
- wykonanie cokolikow z plytek gresowych, wraz zagniem listwy wykaczapcej, spionowaniem oraz
uszczelnieniem maselastyczna,

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SS3 ayodne z obowizujagcymi odpowiednimi normami.
1.5. Og6lne wymagania dotycgce robét.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny, za jékdch wykonania oraz za zgodito z dokumentagj
projektows, SST i poleceniami ltyniera.

2. MATERIALY.

Materiaty ogolnobudowlane
- srodki gruntujce
- gotowa zaprawa samopoziomujaca
- klej do ptytek gresowych
- materiat do spoinowania
- woda zarobowa wg PN-EN 1008:2004

Plytki gresowe — zgodnie z wytycznymi Inwestora

Wszystkie stosowane materiaty mad®/¢ zgodne z polskimi normami, a w razie ich braku oy miec
decyzje dopuszczgje je do stosowania w budownictwie.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takich nagdzi i sprztu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych rob6t isrodowisko. Liczba i wydajng sprztu powinna
gwarantowé prowadzenie robot zgodnie z terminami przewidziminy harmonogramie robét.

Do prac rozbiorkowych stosowadrobne nargzia budowlane lub elektronadzia (mtotki,mioty
elektryczne).

4. TRANSPORT.

Materialy i elementy magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu. Podczas transportu materiaty i
elementy konstrukcji powinny Byzabezpieczone przed uszkodzeniami lub ystttecznici.
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5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Prace rozbiérkowe

Prace rozbiérkowe polegge na usugkiu istniegcych warstw posadzek i podtdg nalevykona recznie
przy pomocy elektronaedzi. Powstaly gruz i odpady nalebezzwiocznie usu z budynku oraz transportowao
utylizacji. Odpady naley usurg¢ z budynku jedynie przez specjalnie ustawione dyo teelu rynny zsypowe,
bezpdrednio nasrodki transportowe. Transportowany gruz aglewilzy¢ woda w celu ograniczenia pylenia.

5.2. Warstwy wyréwnawcze pod posadzki.

Warstwa wyrOwnawcza, wykonana z zaprawy cementosapopoziomujcej , z oczyszczeniem i
zagruntowaniem podia, utazeniem zaprawy. Wymagania podstawowe.

. Podiae, na ktorym wykonuje sipodkiad z warstwy wyréwnawczej powinno ¢bwolne od kurzu i
zanieczyszczeoraz zagruntowane.

. Temperatura powietrza przy wykonywaniu podktadéwzow cigu, co najmniej 3 dni nie powinna by
nizsza nk 5°C.

. Podktad powinien miepowierzchng rown.

. Powierzchnia podktadu sprawdzana dwumeirdaty przykltadam w dowolnym miejscu, nie powinna

wykazywa& wigkszych przéwitow wigkszych nk 5 mm. Odchylenie powierzchni podktadu od ptaszngyz
(poziomej lub pochytej) nie powinny przekra¢éz2 mm/m i 5 mm na calej diuga lub szerokeéci
pomieszczenia.

. W ciggu pierwszych 7 dni podktad powiniendytrzymywany w stanie wilgotnym, np. przez pokryfuta
polietylenovy lub wilgotnymi trocinami albo przez spryskiwaniewierzchni wod.

5.3. Plytki ceramiczne

Przed przyspieniem do wykonywania posadzki z ptytek powingy¢ hakaiczone wszystkie roboty stanu
surowegodcznie z wykonaniem podiy, warstw konstrukcyjnych i izolacji podtdg, robdtstalacji sanitarnych,
centralnego ogrzewania, elektrycznych i innychtaphnologicznych (szczegolnie dotyczy to instalaciji
podpodtogowych), wszystkie bruzdy, kanaly i przébitaprawiane i wykiiczone tynkiem lub masami naprawczymi.

Przystpienie do robdt wyktadzinowych powinno ngst po okresie osiadania i skurczu elementow
konstrukcji budynku tj. po uptywie 4 miesy po zakdaczeniu budowy stanu surowego.

Roboty wyktadzinowe naky wykonywa w temperaturach niezgzych nk +5 C i temperatura ta powinna
utrzymywa si¢ w ciaggu catej doby.

Wykonane okladziny natg w ciagu pierwszych dwéch dni chranprzed nastonecznieniem i przewiewem.

Przed przyspieniem do zasadniczych rob6t wyktadzinowych malerzygotowa wszystkie niezédne
materiaty, nargdzia i sprzt, posegregowaptytki wedtug wymiaréw, gatunku i odcieni oraz ptanowa sposob
uktadania plytek. Pol@nie plytek naley rozplanowd uwzgkdniajgc ich wielkaé¢ i szerokéé spoin. Wyboér
kompozyciji klejcych zaley od rodzaju ptytek i podia oraz wymagastawianych wyktadzinie. Kompozycja
(zaprawa) klejca musi by przygotowana zgodnie z instrukgroducenta.

W przypadku ptytek ukladanych na zeymz warstwa kompozycji klagej powinna pod catpowierzchm
ptytki. Zaleca si nastpujace szerokéci spoin przy ptytkach o diugoi boku:

— do 100 mm — okoto 2 mm

—od 100 do 200 mm — okoto 3 mm

— od 200 do 600 mm — okoto 4 mm

W trakcie uktadania plytek nate takze mocowa listwy dylatacyjne i wykéaczeniowe.

6. KONTROLA JAKO SCI.
Wymagana, jakiE& materialébw powinna kypotwierdzona przez producenta przegwiadczenie o jakéi
lub znakiem kontroli jakéci zamieszczonym na opakowaniu lub innym rowadrgm dokumentem.

Nie dopuszcza sistosowania do robo6t materiatdw, ktérych égiavosci nie odpowiadaj wymaganiom
technicznym. Nie nalg stosowa réwniez materiatéw przeterminowanych (po okresie gwaramgy).

Nalezy przeprowadzi kontrok dotrzymania warunkédw ogélnych wykonania rob6t [tigch,
wilgotnosciowych). SprawdZi prawidtowa¢ wykonania podktadu, posadzki, dylataciji.
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7. OBMIAR ROBOT.

Jednostik obmiarowy robét jest rhoraz mb. Ilé¢ robét okréla si na podstawie projektu z uwzdhieniem
zmian zaaprobowanych przezymiera i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Zgodndé robot z projektem i specyfikaci.

Roboty powinny by wykonane zgodnie z dokumentacprojektows, ST oraz pisemnymi decyzjami
Inzyniera.

8.2. Odbiér materiatow.

Roboty podlegaj odbiorowi wg. zasad podanych paeji

- Odbiér materiatéw i rob6t powinien obejmaivagodndci z dokumentagj projektows oraz sprawdzenie
wihasciwosci technicznych tych materiatéw z wystawionymi ddes wytwdrcy. W przypadku zastrzsh co
do zgodnéci materialu z zé&wiadczeniem o jak&i wystawionym przez producenta - powinienc byn
zbadany laboratoryjnie.

- Nie dopuszcza sistosowania do rob6t materiatow, ktorych égisvosci nie odpowiadaj wymaganiom
technicznym.

- Nie naley stosowa rowniez materiatdw przeterminowanych (po okresie gwaramay)).
- Wyniki odbioréw materiatéw i wyrobéw powinny bkazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.
8.3. Odbiér podtaza

Odbiér podiga naley przeprowad przed rozpocziem kolejnego etapu robdt. Pogéopowinno by
czyste, odtluszczone, wolne od plam rdzy. Paalimusz by¢ zagruntowane.

8.4. Odbiér posadzek

Odbiér powinien obejmowa

- sprawdzenie wygtu zewrtrznego; badanie naig wykona& przez oceqwzrokows,

- sprawdzenie prawidtowoi uksztattowania powierzchni posadzki; badanieeiyalwykona przez ocea
wzrokows,

- sprawdzenie prawidtowoi wykonania stykdw materiatéw posadzkowych; badamiostoliniowdci nalezy
wykona za pomog nachgnietego drutu i pomiaru odchylez doktadnéciag | mm, a szerokii spoin - za
pomog szczelinomierza lub suwmiarki.

- sprawdzenie prawidtowioi wykonania cokotéw lub listew podtogowych; badamialey wykona przez
ocere wzrokows,

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Platnac.

Placi st za ustalog ilos¢ m? powierzchni utaonej podtogi i posadzki wg ceny jednostkowej, ktoteejmuje
przygotowanie podia, dostarczenie materiatéw i spitz, oczyszczenie stanowiska pracy.

Ptaci s¢ za ustaloa ilos¢ mb dtugdci wykanczanychécian oraz uszczelniewg ceny jednostkowej, ktéra
obejmuje przygotowanie podta, dostarczenie materiatow i spiz, oczyszczenie stanowiska pracy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-EN 1008:2004  Woda zarobowa do betonu. Speajikaobierania prébek

PN-EN 197-1:2002 Cement. Sklad, wymagania i krgtezgodnéci dotyczce cementéw powszechnego
wytku.

PN-EN 13139;2003 Kruszywa do zaprawy
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghteécznej § wymagania dotyece wykonania i odbioru
prac zwjzanych z wykonaniem posadzek z wyktadziny PCV wiaetowanym budynku ustugowym w Rybniku przy
ulicy Chrobrego.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.3

1.3. Zakres rob6t obgtych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujykonanie posadzek w obiekcie przetargowym.
- gruntowanie podtza,
- wykonanie wylewki samopoziomygej,
- gruntowanie podtza,
- wykonanie posadzki z wyktadziny PCV,
- zamocowanie listew pragiennych z PCV.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST agodne z obowzujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z dokumentagj
projektows, SST i poleceniami ltyniera.

2. MATERIALY.

Materiaty og6lnobudowlane
- srodki gruntugce
- gotowa zaprawa samopozionca
- klej do wyktadzin PCV
- woda zarobowa wg PN-EN 1008:2004
- wyktadzina PCV

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takich nagdzi i sprztu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych rob6t isrodowisko. Liczba i wydajnig sprztu powinna
gwarantowé prowadzenie robot zgodnie z terminami przewidziny harmonogramie robét.

Do prac rozbiérkowych stosowadrobne narglzia budowlane lub elektronadzia (miotki, mioty
elektryczne).

4. TRANSPORT.

Materialy i elementy magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu. Podczas transportu materiaty i
elementy konstrukcji powinny Byzabezpieczone przed uszkodzeniami lub ystttecznici.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Prace rozbiérkowe

Prace rozbiérkowe polegge na usugkiu istniegcych warstw posadzek i podtdg nalevykona recznie
przy pomocy elektronaedzi. Powstaly gruz i odpady nalebezzwiocznie usu z budynku oraz transportowao
utylizacji. Odpady naley usurg¢ z budynku jedynie przez specjalnie ustawione dyo teelu rynny zsypowe,
bezpdrednio nasrodki transportowe. Transportowany gruz aglewilzy¢ woda w celu ograniczenia pylenia.
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5.2. Warstwy wyréwnawcze pod posadzki.

Warstwa wyrOwnawcza, wykonana z zaprawy cementosanopoziomujcej , z oczyszczeniem i

zagruntowaniem podia, utazeniem zaprawy. Wymagania podstawowe.

Podiae, na ktorym wykonuje sipodkiad z warstwy wyréwnawczej powinno ¢bwolne od kurzu i
zanieczyszczeoraz zagruntowane.

Temperatura powietrza przy wykonywaniu podktadéwzow cigu, co najmniej 3 dni nie powinna by
nizsza nk 5°C.

Podktad powinien miepowierzchng rown.

Powierzchnia podktadu sprawdzana dwumeirdaty przykltadam w dowolnym miejscu, nie powinna
wykazywa& wigkszych przéwitow wigkszych nk 5 mm. Odchylenie powierzchni podktadu od ptaszngyz
(poziomej lub pochytej) nie powinny przekra¢z2 mm/m i 5 mm na calej diuga lub szerokeéci
pomieszczenia.

W ciggu pierwszych 7 dni podktad powiniendytrzymywany w stanie wilgotnym, np. przez pokryfuta
polietylenowy lub wilgotnymi trocinami albo przez spryskiwaniewierzchni wod.

5.3. Wykonywanie posadzki PCV.

Do wykonywania posadzek z wyktadzin PCV Zna przysipi¢c po catkowitym ukéczeniu robot

budowlanych stanu surowego i robét wygkmeniowych i instalacyjnychaéznie z przeprowadzeniem prob
cisnieniowych.

Przygotowanie podiy:
Podiae posiadajce drobne uszkodzenia powierzchni powinnyg bgprawione przez wypetnienie ubytkéw
zapravg cementow.
Powierzchnie powinny ywyrownane zaprawa samopozioguaj
Powierzchnie powinny liyoczyszczone z kurzu i brudu, i zagruntowane.
Temperatura powietrza przy wykonywaniu posadzek pogvinna by nizsza nk 15°C i powinna b§
zapewniona, co najmniej na kilka dni przed wykongieen robét, w trakcie ich wykonywania oraz w okeesi
wysychania kleju.

Wyktadziny PCV i kleje naley dostarczy do pomieszcze w ktérych ledg uktadane, co najmniej na
24 godziny przed uktadaniem.

Wyktadzina arkuszowa powinna dya 24 godziny przed przyklejeniem rozwiai z rulonu, pogita
na arkusze odpowiednie do wymiaréw pomieszczehizno utazona na podktadzie tak, aby arkusze tworzyty
zaklady szerok&i 2-3 cm.

Piytki i arkusze z PCV natg przykleja przy wyciu klejéw zalecanych przez producenta ékneej
wyktadziny oraz w obowizujacych instrukcjach technologicznych.

Plytki i arkusze z PCV natg przyklej& cak powierzchm do podiga.

Nie dopuszcza siwyskpowania na powierzchni posadzki miejsc nieprzykiggh w postaci fald, gtherzy,
odstajcych brzegéw piytek lub arkuszy PCV.

Arkusze lub ptytki naley utozy¢ szczelnie, dopuszczalna szergkepoin nie powinni by wigksza nk 0,5 mm
migdzy arkuszami, 0,8 mm gdzy plytkami.

Spoiny medzy arkuszami lub pasami ptytek powinny twardinie prost, w pasach plytek dopuszcza si
mijankowy ukfad spoin.

Odchylenie spoiny od linii prostej powinno wynosiie wiccej niz | mm/m i 5 mm na catej diugoi
spoiny w pomieszczeniu.

Posadzki z wyktadzin PCV natg przy scianach wykaczye listwami z PCV. Listwy powinny hyprzyklejone
na catej dtugéci do podtaa i dokladnie dopasowane w naach wkEstych i wypuktych.

6. KONTROLA JAKO SCI.

Wymagana jak& materialdw powinna kiypotwierdzona przez producenta przegwiadczenie o jakei

lub znakiem kontroli jakéci zamieszczonym na opakowaniu lub innym réwadngm dokumentem.

Nie dopuszcza sistosowania do robot materiatdw, ktorych §eiavosci nie odpowiadaj wymaganiom

technicznym. Nie nalsy stosowa rowniez materiatow przeterminowanych (po okresie gwaramay).

Nalezy przeprowadzi kontrok dotrzymania warunkéw ogdlnych wykonania rob6t gtigceh,

wilgotnosciowych). Sprawd#i prawidtowa¢ wykonania podktadu, posadzki, dylataciji.
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7. OBMIAR ROBOT.

Jednostik obmiarowy robét jest rhoraz mb. Ilé¢ robét okréla si na podstawie projektu z uwzdhieniem
zmian zaaprobowanych przezymiera i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Zgodndé robot z projektem i specyfikaci.

Roboty powinny by wykonane zgodnie z dokumentacprojektows, ST oraz pisemnymi decyzjami
Inzyniera.

8.2. Odbiér materiatow.

Roboty podlegaj odbiorowi wg. zasad podanych paeji

- Odbiér materiatéw i rob6t powinien obejmaivagodndci z dokumentagj projektows oraz sprawdzenie
wihasciwosci technicznych tych materiatéw z wystawionymi ddes wytwdrcy. W przypadku zastrzsh co
do zgodnéci materialu z zé&wiadczeniem o jak&i wystawionym przez producenta - powinienc byn
zbadany laboratoryjnie.

- Nie dopuszcza sistosowania do rob6t materiatow, ktorych égisvosci nie odpowiadaj wymaganiom
technicznym.

- Nie naley stosowa rowniez materiatdw przeterminowanych (po okresie gwaramay)).
- Wyniki odbioréw materiatéw i wyrobéw powinny bkazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.
8.3. Odbiér podtaza

Odbiér podiga naley przeprowad przed rozpocziem kolejnego etapu robdt. Pogéopowinno by
czyste, odtluszczone, wolne od plam rdzy. Paalimusz by¢ zagruntowane.

8.4. Odbiér podtdg i posadzek

Odbiér powinien obejmowa

- sprawdzenie wygtu zewrtrznego; badanie naig wykona& przez oceqwzrokows,

- sprawdzenie prawidtowoi uksztattowania powierzchni posadzki; badanieeiyalwykona przez ocea
wzrokows,

- sprawdzenie prawidtowoi wykonania stykdw materiatéw posadzkowych; badamiostoliniowdci nalezy
wykona za pomog nachgnietego drutu i pomiaru odchylez doktadnéciag | mm, a szerokii spoin - za
pomog szczelinomierza lub suwmiarki.

- sprawdzenie prawidtowioi wykonania cokotéw lub listew podtogowych; badamialey wykona przez
ocere wzrokows,

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Platnac.

Placi st za ustalog ilos¢ m? powierzchni utaonej podtogi i posadzki wg ceny jednostkowej, ktoteejmuje
przygotowanie podia, dostarczenie materiatéw i spitz, oczyszczenie stanowiska pracy.

Ptaci s¢ za ustaloa ilos¢ mb dtugdci wykanczanychécian oraz uszczelniewg ceny jednostkowej, ktéra
obejmuje przygotowanie podta, dostarczenie materiatow i spiz, oczyszczenie stanowiska pracy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-EN 1008:2004  Woda zarobowa do betonu. Speajikaobierania prébek

PN-EN 197-1:2002 Cement. Sklad, wymagania i krgtezgodnéci dotyczce cementéw powszechnego
wytku.

PN-EN 649:2002 Elastyczne pokrycia podtogowemidgeniczne i heterageniczne pokrycia podtogowe z
polichlorku winylu.

PN-EN 685:2007 Elastyczne, wtékiennicze i lamiaoe pokrycia podtogowe — Klasyfikacja

PN-EN ISO 24340  Elastyczne pokrycia podiogowe -zWaczanie grukimi warstw

PN-EN ISO 243412 Elastyczne i widkiennicze pokrymiaitogowe -- Wyznaczanie diugn, szerokdci i
prostoliniowdci arkuszy.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROBOTY MALARSKIE

ST-12.00



ST 12.00 Roboty malarskie 80

SPIS ZAWARTOSCI:

Lo WSTEP. ettt ettt e et eeeee et 3...

1.0, PrzedMiOt SST . ..iiiiiiiei ittt e me ettt ettt e e e et e e s e e e e e e e s bbb et e e s e e n b et e e e e e b e e e e e e e nnnees 3
1.2, ZaKreS SIOSOWANIA SST. ....iiiiiiiiitieeecm ettt ettt e e e ettt e e e e et e e e e s st b b e e e e e e s st b e e e e e e s aanbbneeeeeeaae 3
1.3. Zakres robot OBYCH SST. . sttt e et e e e e s st e e e e e s sstbe e e e e s nnrbaeeeeeaan 3
1.4. OKr@lenia POUSTAWOWE. .........ccciiiiiiiiiee e ieeeeaite e et e e e et e e e et e e e asabb e e e e e e anbreeeeeeannnes 3
1.5. Ogolne wymagania dOtYEZE FODOL. .........cciiiiiiiiiieeiiiieeee et e e e e e entbae e e e e s etbrereaeessntraeeaaaans 3

2. MATERIALY L ettt e e e e e 3.

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow, ich pozyskiwania sktadowania podar®T ,Warunki ogélne
STm00.00" . eeeee ettt e e e et e et — e et e e e et e e e antee e e e aee et teeeanaeeeatteeeanteeeeanneeeannreeeenes 3

2.2. Materialy stosowane do wykonywania robOt.............cccciiiiiiiiiiiiiieiree e e 3
2.3. Materialy stosowane do wykonania robOt POWIITIEE: ..........eveviiereeeeeeeiieiiiiiireeeeeeeeee e 3

2.4. Warunki przycia na budow materiatéw i wyrobdw budowlanych...........ccoeviiiiiiiiiieeennennnn. 3
2.5. Warunki przechowywania i SKEaOOWANIA .. cceumeervvvveriiiiiiiiiieiee e e e e e 4

4. TRANSPORT ...ttt et e e e s et e e e e e e et e e e e e s s e m e e e e e s ann e e e e e s e aannneeeeessnnnneeeeennas 4..

5. WYKONANIE ROBOT. ..ottt ettt ettt ettt ettt ettt s st ns s ns s s 4

LT Y o (T = Y P EUUPTURURPURR 4
5.2.Warunki prowadzenia robdt MalarSKiCh ... e ..ooiiceiiiiieiiiiic e 4
5.3. PrzygotOWani@ POIP. ........uu it ee ettt et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e arraeeaaaaaaaaens 4
5.5. Wykonanie powtoK MalarskiCh ... 4

6. KONTROLA JAKO SCl. oot

6.1. Powierzchnia do malowania. .............
6.2. RODOLY MAlArSKIE. .....cce e e e e e e e e ae e e e e e e s e e e e e e e s ennnnnes 4

7. OBMIAR ROBOT. ..ottt ettt ettt ettt ettt ettt es sttt e et et e s et s es s stese e 5

8. ODBIOR ROBO T ..ttt ettt ettt e e et e et e et e et e et et e oot e e et e et e e et et e e e et e et e et e eteeeteeeaeeenes 5

S 70 @ To | 1o ] o o T |- SRR 5
8.2. OdbiOr robOt MAlArSKICN ........cveeiis et e e e e s e e e e e e e eaaan s 5

9. PODSTAWA PEATNOSCL. ...vuiuiiieietcece ettt ettt s et es et es s s an st aeen s e, 5

10. PRZEPISY ZWIAZANE. ..ottt ettt e et e e e e e e e e s sernne e e e s nnnnneeeeene 5

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA i SKROTY

SST - szczego6towa specyfikacja techniczna



ST 12.00 Roboty malarskie 81

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaejghhicznej $ wymagania dotyege wykonania i
odbioru prac zwjzanych z wykonaniem powtok malarskich w remontomarbudynku ustugowym w Rybniku
przy ulicy Chrobrego.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.3

1.3. Zakres robo6t obgtych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynnici umazliwiajace i majce na celu
wykonanie rob6t malarskicician i sufitbw wewntrz farbami akrylowymi i lateksowymi wg kolorystykawartej
w dokumentaciji technicznej.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowkizujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kdch wykonania oraz za zgoditoz dokumentag
projektows, SST i poleceniami ltyniera.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdblne wymagania dotycgce materiatéw, ich pozyskiwania skladowania podanw ST ,Warunki ogélne
ST-00.00”

2.2. Materiaty stosowane do wykonywania robot

- Farby akrylowe
- Farby lateksowe
- Srodki gruntugce i podktadowe

2.3. Materialy stosowane do wykonania rob4t powinnynieé:

* oznakowanie znakiem CE co oznacza dokonano oceny ich zgoditd ze zharmonizowan normg
europejsk wprowadzon do zbioru Polskich Norm, z europejsiiprobad techniczi lub krajowy specyfikacy
techniczma paistwa czionkowskiego Unii Europejskiej lub Europégglo Obszaru Gospodarczego, uznan
przez Komis¢ Europejsk za zgoda z wymaganiami podstawowymi, albo

* deklaracg zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydagmzez producenta, eli dotyczy ona
wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobow gugich niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpidstea
okreslonym przez Komisj Europejsk, albo

* oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza & to wyroby nie podlegafe obowizkowemu
oznakowaniu CE, dla ktérych dokonano oceny zgédrmoPolsk Normg lub aprobat techniczi, badz uznano
za ,regionalny wyréb budowlany,

* termin przydatnéci do wycia podany na opakowaniu.

* dodatkowo oznakowanie powinno ugtizvia¢ identyfikacg producenta i typu wyrobu, kraju pochodzenia,
daty produkcji.

* wszystkie produkty powinny posiadl@okumenty dopuszczgje do stosowania w budownictwie.

2.4. Warunki przyj ecia na budowe materiatéw i wyrobéw budowlanych

Materialy i wyroby mog by¢ przyjete na budow, jesli spetniap nastpujace warunki:

» 53 Whasciwie oznakowane i opakowane,

« spetniaj wymagane wisciwosci, wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

« producent dostarczyt dokumentyiadczice o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lulogowego
zastosowania oraz karty katalogowe wyrobow lub diwra wytyczne stosowania wyrobow.
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2.5. Warunki przechowywania i skladowania

Wszystkie materiaty powinny bydostarczane w oryginalnych opakowaniach przech@amgwzgodnie z
instrukcp producenta oraz odpowiedraprobad technicza.

3. SPRZT.

Do wykonywania powtok malarskich nalestosowd narzdzia wg wytycznych producenta danego
materiatu. W przypadku powtok ogélnegaytku wykonawca jest zobowiany do aywania jedynie takiego
sprztu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu rkofg wykonywanych robot.

4. TRANSPORT.

Farby pakowane natg transportowé zgodnie z PN-85/0-79252 i przepisami obgmujacymi w transporcie
kolejowym lub drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT.

Opisy wykonywanych rob6t , dobér materiatow , szEse przytych technologii wg agci opisowej oraz
rysunkowej dokumentacji projektowe;.

5.1.Materiaty

a) farba akrylowa - do malowania powierzckaian i sufitow
b) farba lateksowa — do malowania powierzduin i sufitbw w pomieszczeniach sanitarnych
c) srodku gruntugce malowane powierzchnie

5.2.Warunki prowadzenia robét malarskich

Prace malarskie przeprowadzzachowujc scisle okrelone przez producenta warunki, tj. temperatura ,
wilgotnos¢ powietrza, wilgotné¢ podiaza.

5.3. Przygotowanie podiay

Przed wykonaniem powiok wdeiwych na elementy natg nanig¢ warstwe gruntupca lub podkiadow
zgodnie z technologia producenta dla danego syst®uodize powinno by przygotowane zgodnie z kartami
technicznymi materialu danego producenta powiolkanséich.

5.5. Wykonanie powtok malarskich

Powtoki wykonywa zgodnie technologiproducenta danego materiatu.

6. KONTROLA JAKO SCI.

6.1. Powierzchnia do malowania.

Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotejao malowania powinna obejmoéva

- sprawdzenie wygtu powierzchni,

- sprawdzenie wskliwosci,

- sprawdzenie wyschgtia podiaa,

- sprawdzenie czystoi,

Sprawdzenie wyghu powierzchni pod malowanie najewykona przez ogidziny zewrtrzne. Sprawdzenie
wsigkliwosci nalezy wykona przez spryskiwanie powierzchni przewidzianej podlawanie kilkoma
kroplami wody. Ciemniejsza plama zwohej powierzchni powinna nagi¢ nie wczéniej niz po 3 s.

6.2. Roboty malarskie.

6.2.1. Badania powlok przy ich odbiorach natgrzeprowadi po zak@éczeniu ich wykonania:
- dla farb emulsyjnych nie wcagiej niz po 7 dniach,
- dla pozostatych nie wcgeiej niz po 14 dniach.

6.2.2. Badania przeprowadzagsprzy temperaturze powietrza niezsiej od +5°C przy wilgotrigi powietrza
mniejszej od 65%.
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6.2.3.Badania powinny obejmowa
- sprawdzenie wygtu zewgtrznego
- sprawdzenie zgods&oi barwy ze wzorcem
- dla farb olejnych i syntetycznych: sprawdzeniewjoki na zarysowanie i uderzenia, sprawdzenie

elastycznéci i twardaici oraz przyczeprigi zgodnie z odpowiednimi normamifswowymi.

Jesli badania dadz wynik pozytywny, to roboty malarskie naleuzn& za wykonane prawidiowo. Gdy
ktérekolwiek z bada dato wynik ujemny, nals usura¢ wykonane powtoki ogciowo lub catkowicie i
wykona powtornie.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostk obmiarows rob6t jest m powierzchni zamalowanej wraz z przygotowaniem ddomania podioa,
przygotowaniem farb, ustawieniem i rozebraniem tawai lub drabin malarskich oraz upadkowaniem
stanowiska pracy. Ik robot okréla sk na podstawie projektu z uwzgdhieniem zmian zaaprobowanych przez
Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT.
Roboty podlegajwarunkom odbioru wedtug zasad podanych pajni
8.1. Odbiér podtaza

8.1.1. Podtae powinno by przygotowane zgodnie z wymaganiami w pkt. 5.2etell odbior podiaga odbywa
si¢ po diwszym czasie od jego wykonania, rgi@odiaze przed gruntowaniem ocmyé.

8.2. Odbiér rob6t malarskich

8.2.1. Sprawdzenie wygllu zewrtrznego powlok malarskich polegag na stwierdzeniu réwnomiernego
roziozenia farby, jednolitego natenia barwy i zgodnwi ze wzorcem producenta, braku pnziu i
dostrzegalnych skupisk lub grudek nieroztartegangigtu lub wypetniaczy, braku plam, smug, zaciekow,
pecherzy odstajcych ptatéw powloki, widocznych okierladéw dzla itp., w stopniu kwalifikujcym
powierzchn¢ malowarn do powtok o dobrej jakei wykonania.

8.2.2. Sprawdzenie odporo powloki na wycieranie poleggje na lekkim, kilkakrotnym potarciu jej
powierzchni mgkka, wetniary lub bawetnian szmatlg kontrastowego koloru.

8.2.3.Sprawdzenie odpordo powtoki na zarysowanie.

8.2.4. Sprawdzenie przyczepsw powloki do podiga polegajce na prébie poderwania ostrym reziem
powtoki od podiaa.

8.2.5. Sprawdzenie odporsa powloki na zmywanie wadpolegajce na zwitaniu badanej powierzchni powtoki
przez kilkakrotne potarcie makmigkka szczotlg lub szmatk.
Whyniki odbioréw materiatéw i rob6t powinny bkazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Platnac.

Placi st za ustalog ilos¢ n? powierzchni zamalowanej wg ceny jednostkowej wraprzygotowaniem do
malowania podiga, przygotowaniem farb, ustawieniem i rozebranieisetowa lub drabin malarskich oraz
uporzidkowaniem stanowiska pracy. dtorob6t okréla si na podstawie projektu z uwzghieniem zmian
zaaprobowanych przezayniera i sprawdzonych w naturze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbamkidrami i emaliami na spoiwach
bezwodnych
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaefihhicznej (SST)aswymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru robot drogowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna ma zastosevwakd dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot dla zadanRemont budynku ustugowego w Rybniku przy ulicy Clnobrego

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmwymagania ogolne, wspolne dla robét etyagh
specyfikacjami technicznymi, dla poszczegoélnychrigsoentéw robét drogowych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujgco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty calag¢ techniczno-aytkows
(droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, wzel).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony daudob postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urgzdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (moriawva) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawiuizéana do usugtia po jego zakiczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronagpatrzony piecgkia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowgizujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,
stuzacy do notowania zdardei okoliczndci zachodzcych w toku wykonywania robdét, rejestrowania

dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania potece innej korespondencji technicznej peuizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyd&ontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, 0 ktoérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutoahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dziejcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub taggz wykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stiagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicéw i

ew. dodatkowych zatznikbw. Wpisy w ksjzce obmiarébw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdepo,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwizanych z ocepjakasci materiatéw oraz robot.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania roboét, zgodne z dokumentapjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgltych do przejmowania i rozktadania ofy@n od ruchu

na podiae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stica do przenoszenia obzen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
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b) Podbudowa zasadnicza - goérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwéch warstw.

¢) Podbudowa pomocnicza - dolna&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawieréd warstwe
mrozoochrong, odsiczapcy lub odcinagcs.

d) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldbwnymazraeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

e) Warstwa odgczajca - warstwa sttigca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaoapowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjiesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlaneégo
rodzaju robot budowlanych.

1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazddw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpiec#stwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsha jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podlaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zgey pod nawierzchni do gkbokaici
przemarzania.

1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pzitdlezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ¢kazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31.Przedsjwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa e$sézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyl i wymiary obiektu lpdacego przedmiotem robot.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uporgglkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee czé¢ terenu budowy.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziccia budowlanego, stanoygia odebrng catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdoly do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkowych. Zadanie m@ polegé na
wykonywaniu robét zwjzanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpiearswo wszelkich czynnigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodftoz dokumentagj projektova, SST i
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigonawnymi i administracyjnymi, lokalizagj i
wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennikidwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadda@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalir
na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadigiajgcym podziat na dokumentacprojektove:
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— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektowy oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczg) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidvwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagijprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkodekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby jednym z nich ¢
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dolentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obpwe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnydqhOgoinych warunkach umowy”).

Wykonawca nie me wykorzystywd bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoti Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na fmie § wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatly zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSEdy uwazane za wartiei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowg lub SST i
wptynie to na niezadowal@a jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostapasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie aezk\Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowyzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamaalizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywd tymczasowe urmlzenia zabezpieczae, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wdeeinne srodki niezlzdne do
ochrony robo6t, wygody spoteczsw i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddaiwyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczoneptizddw i maszyn praagych przy realizacji
robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z Inynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktovy.
1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbajj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecsilo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezi
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:
1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukopérégaiojazdowych,
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitiaub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pgaru.
1.5.6.0chrona przeciwp@rowa
Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwgarowej.

88



Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vepyasprzt
przeciwpaarowy w pomieszczeniach biurowych, magazynach wramszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢l sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przegisazabezpieczone
przed dostpem osGb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydkoay.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robét bda miaty aprobag techniczig wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okéajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, a zekaiczeniu robét ich
szkodliwa¢ zanika (np. materialy pylaste) mpgoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z##i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgocdt na wycie tych materiatow od wigiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladdaeych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xagie
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgdzeax w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvwezasow dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére majby¢ wykonane w zakresie przeéfenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wkadze lokalne o zama rozpoczcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawaezzwtocznie powiadomi hyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze orazitie z nimi wspoéipracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcgdzie odpowiad& za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agzsn podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowési¢ do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dnizie powiadamiat layniera/Kierownika projektu. bynier/Kierownik projektu moe
poleci, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkdéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoshg
nadmierne obgizenie osiowe nie d¢ula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w odrie terenu
budowy i Wykonawca ¢uizie odpowiadat za naprgawvszelkich rob6t w ten spos6b uszkodzonych, zgodnie
poleceniami lnyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycxrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczeg6Ingi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie orda zdapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymagakrelonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremoboét i za wszelkie materialy i udzenia aywane do robot
od daty rozpoazia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamiwinmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadublpmenty byly w zadowakgym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymnea to na polecenie igniera/Kierownika
projektu powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowrany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktGgensjakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fycktanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagé prawnych odnénie znakdw firmowych, nazw lub innych chronionydlaw w odniesieniu
do sprztu, materiatow lub urgdzen uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem robét i w sposohgty bedzie
informowa® Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgustawiajc kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgmtwania, obgjzenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, wg/jatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez lryniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Ré6wnowanos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaegonkretne normy i przepisy, ktére spethia
majs materiaty, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyah norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotaonemy i przepisy $ paastwowe lub odnoszsie do
konkretnego kraju lub regionu, mpby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevdamjrowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu. Rdice pomedzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musz by¢ dokladnie opisane przez Wykonawci przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostabo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremirlowy lgda uwazane za wlasndé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Yeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawg ustali wydhzenie czasu
wykonania robat i/lub wysoké kwoty, o ktég nalery zwigkszy¢ cery kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sfiraransport
oraz inne urgdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.0Zaplecze
Zamawiajcego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotyg® proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rownig odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegwdia nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegarddia w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoted wiscicieli i odngnych wladz na pozyskanie
materiatléw zezrédet miejscowych wgiczagc w to zrédta wskazane przez Zamavgieg¢go i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi Hgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentacs
zawierajica raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metgdwydobycia i
selekcji, uwzgidniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organow adnragfitpaistwowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialifoza spetnienie wymagdailosciowych i jak@ciowych materiatow
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobymateriatow, dzigawy i inne jakie okz sie
potrzebne w zvazku z dostarczeniem materiatéw do robot.
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Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopéw, dokopdw i miejsc pozyskaniatematdw
miejscowych bdg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgwacji terenu po ukiiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydb wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkiad avdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca nie gdzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyleayzyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujagcymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materiatdbw do innych robét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materialéw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezApniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robd6t, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nieprzygciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglupazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przedyciem tego materiatu, albo w okresie tHmym, j&li bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane iaatedo czasu gdydula one uyte do robdét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakos¢ i whasciwosci i byty dostpne do
kontroli przez Iiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@astzlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglon miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materialdow magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodgoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbateriatdbw mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowé podstaw do akceptacji okrdonej
partii materiatow pod wzgtlem jakgci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcyvytworni, musz byc¢
spetnione naspujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychegzi wytwérni, gdzie
odbywa st produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalgacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgwi, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofext
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typéw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przegniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustal
w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazatidiazyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowei do pracy. Powinien ly zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.
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Wykonawca dostarczy hgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwo$¢é wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaéru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji layniera/Kierownika projektu,
nie maze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéhodkOw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewhiprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachiyimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydagospetni@ wymagania dotyere przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciské@wda i innych parametréw technicznyclSrodki
transportu nie spetnigge tych warunkdéw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtbiowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych rob6t,ctaagodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami kryniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogdsonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyozew planie i wyznaczenie wysokm
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami gdreymi okr&glonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawow wytyczeniu i wyznaczaniu robot zossanusungte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okae st skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsakprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich dokladnét.

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét kxda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektows SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materialtéw i rob6t, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsgie na rozwzan kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny IBywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez Iayniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jako. W programie zapewnienia jal@ Wykonawca powinien okgéé, zamierzony
spos6b wykonywania robo6t, mavosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét pgawmdupcy wykonanie
robét zgodnie z dokumentagprojektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golry opisupca:

— organizac} wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

- organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,
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- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakoi terminowd¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robét,

— system (sposoéb i procedliproponowane]j kontroli i sterowania jaloy wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprgt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie bada,

- sposob oraz form gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wyciganych wnioskOw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany sposob i ferm przekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkdéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zaladunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposoéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedqlitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ugglze), itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,waytania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robdét,

- sposob pospowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robo6t

Celem kontroli robét ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zatazorg jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok rob6t i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyinier/Kierownik projektu mee zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowaly.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialtbw oraz robot zestatliwoscia
zapewniajcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dakumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwoi¢ s3 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Hgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiétajagcych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotyczcych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zdi niedocagniccia te lgda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do robét badanych materiatéw i dépue do wycia
dopiero wtedy, gdy niedogiiniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Baghaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki kedg pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prédygdatych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdny¢ z jednakowym prawdopodolhisgtwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ zapewniog mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekeds dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przéVykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadhzie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktore budgz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym paxdku koszty te pokrywa Zamawgay.
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6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyiniera/ Kierownika projektu.

Przed przygpieniem do pomiaréw lub badawykonawca powiadomi ltyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaia.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przaust
na pémie ich wyniki do akceptacji kryniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wi@mi
bada jak najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakb.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania
materialtdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraa\Wykonawca i producent materiatdbw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robo6t prowadzonegozegz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania, ¢bzie ocenia zgodnd¢ materiatdw i robo6t z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wilasnych haklantrolnych jak i wynikow badadostarczonych
przez Wykonawg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgprobki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcy gsniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgétnmateriatow i
robét z dokumentagjprojektova i SST. Maze rowniez zlecié, sam lub poprzez Wykonagicprzeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych baflaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgsz
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecz&wa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
— Polskg Normg lub
— aprobas techniczm, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
sg objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumersy wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robdttizie posiadate dokumenty, oketajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeeds dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyimowigzujgcym Zamawiagcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowey kaica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné& za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwicymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy¢hbla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy ¢ulg czytelne,
dokonane trwattechnily, w porzidku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.
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Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegélngci:
— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
— dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i harmonogramoéw
robot,
- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,
— przebieg robo6t, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przygyprzerw w robotach,
— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,
- daty zargdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbiorow robét zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbiorow
robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,
— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wykonywania
robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdsb przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si
Decyzje Iyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeéyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksiagzka obmiar6éw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z
elementow robét. Obmiary wykonanych rob6t przepreease w sposob aigly w jednostkach przyfych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikadah Wykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny kty
udostpnione na kade zyczenie lityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) npsiace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odponitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytls zawsze dogpne dla lityniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irkyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od ob@umku ukmczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgn
poprawione wg instrukcji thyniera/Kierownika projektu na gie.

Obmiar gotowych robétdilzie przeprowadzony z eztcscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckneym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dlugcdici i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Je&li SST wigciwe dla danych robot nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
diugas¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétabzaakceptowane
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniat w sposob egly zachowanie dokladdoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé
w przypadku wysfpowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegaggych zakryciu przeprowadzaegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblica lzdg wykonane w spos6b zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beds uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zytlerem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odhiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegry zakryciu.
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Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwviajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagélinego pospu robot.

Odbioru robdt dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doentzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie p&niej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokgdi powiadomienia o tym
fakcie Irnzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poiav
konfrontacji z dokumentagijprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgéci rob6t. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbiobét dokonuje kynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ictédio
jakosci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét nagpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyzna&z@rzez Zamawiagego w obecrizi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlajaca roboty dokona ich oceny jalaiowej na
podstawie przedimnych dokumentdéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania rob6t z dokumentagprojektovy i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoginaz realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ramitpetniagcych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét asgowych lub robot uzupetniggych w
warstwie §cieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydaoi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakad¢ wykonywanych robét w poszczegdélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejrdektacy projektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji
i nie ma wgkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezeéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszos wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach

umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robot spgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaggapgo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektovy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporgdzona
w trakcie realizacji umowy,
szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentéw umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafia oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opini¢ technologiczp sporadzorg na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych robét wiécicielom
urzadzen,
9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

Nogkrw N

©
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdeém przygotowania dokumentacyjnego nigld
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnigge kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydbdér zwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyeialw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgbdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczbyt'o

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednost& obmiarovy
ustalony dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej lgdzie uwzgbdniat wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robédépobejmowa:

- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujagcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania ¢sido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogoinych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki o¥ome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyfjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatczeniem kopii projektu dgnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmignikajagcych z postpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

() tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DANr 89, poz. 414 z géiejszymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z gbiejszymi zmianami).
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaafihhicznej (SST)aswymagania ogéine dotygee
wykonania i odbioru robét zezanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna ma zastosewako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot dla zadanRemont budynku ustugowego w Rybniku przy ulicy Chobrego.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych hatcznie wg PN-S-06102 [21] i obejm$ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibm@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge agodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudewomocnica i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych[3

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegapcy na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej
wilgotnaosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagan@gdlne” pkt 1.4 oraz w SST dotygz/ch:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibm@go mechanicznie,

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pue SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z krusgtabilizowanych mechanicznie podano w SST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olftena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nains 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane metadabilizacii
mechanicznej

1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gorrg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia
do goérnej krzywej granicznej uziarnienia ngisdnich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa nie oo
przekracza 2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczeg6lnienie Kruszywa tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasadnicza pomocnicza
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych 1i0,075 od 2 do 10 od 2 do 12 PN-B-06714
mm, % (m/m) -15 [3]
2 Zawarté¢ nadziarna, % PN-B-06714
(m/m), nie wicej niz 5 10 -15[3]
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wicej niz 35 40 -16 [4]
4 Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie wiej niz 1 1 PN-B-04481 [1]
5 | Wskanik iasko 0 icio- od 30 do 70
krotnym zagpszczer\:\ilz m(gto;:ll Irgb I 0d 30do 70 BN-64/8931
wg PN-B-04481, % -01[26]
6 | Scieralndg¢ w bgbnie Los Angeles
a) $cieralng¢ catlkowita po peine 35 50
liczbie obrotéw, nie wicej niz PN-B-06714
b) scieralndg¢ czsciowa po 1/5 pelngj -42 [12]
liczby obrotéw, nie wicej niz 30 35
7 | Nasikliwosé¢, %(m/m), nie wicej niz PN-B-06714
3 5 -18 [6]
8 | Mrozoodporné, ubytek masy po 25 PN-B-06714
cyklach zamraa- 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz
9 | Rozpad krzemianowyzela- PN-B-06714-37 [10]
zawy hcznie, % (m/m), nie wicej niz B ) PN-B-06714-39 [11]
10 Zawarté¢ zwigzkow siarki w
przeliczeniu na S©%(m/m), nie 1 2 PN'258'06714
wiecej niz -2819]
11 | Wskanik nosnosci Wne mie-szank
kruszywa, %, nie mniejszy ni
a) przy zagszczeniud = 1,00 60 80 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud > 1,03 - 120 [21]
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2.3.6.Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyatechanicznie
powinien wykazé si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoénoboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcoéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub stnych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotyeee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.

4.2, Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatbw powinien odb§waie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MMD00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Podiae pod podbudow powinno speti& wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byitozona na podizu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania rgisprawdzt wzorem:

Dis
des

<5 1)

w ktérym:
D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod#inlziarn warstwy podbudowy lub warstwy gdzagcej,
w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodio&iarn gruntu podia, w milimetrach.
Jeeli warunek (1) nie mg@e by spetniony, naley na podigu utozy¢ warstwe odcinajca lub
odpowiednio dobrangeowtoknirg. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychastek
gruntu, wyznacza siz warunku:

dso
090

<172 )

w ktérym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥®ziarn gruntu podi@, w milimetrach,

Ogo - umowna érednica poréw geowtdkniny odpowiadep wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga sé na
geowtokninie w ilégci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez producenta
geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny bywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.
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Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utieia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
rob6t w odsgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni& zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblirfyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnathyd razu transportowana na miejsce wbudowania instadsob, aby
nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dbyozktadana w warstwie o jednakowej grétip takiej, aby jej
ostateczna grulsé po zagszczeniu byta rowna gruba projektowane]. Grubig pojedynczo ukladanej warstwy
nie mae przekracz& 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnac¢bgoztozona w sposéb
zapewniajcy oshgniecie wymaganych spadkéw iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skilada ¢siz
wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem
wymaganych spadkéw i ¢dnych wysokéciowych. Rozpoczeie budowy kadej nasgpnej warstwy moe
nastpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas gzapczania powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]L (netoda 1l). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldwilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestzsza od
optymalnej o 20% jej wartgi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélong iloscia wody i réGwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidamieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wastn,
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedpawiad& przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego,
to jest obowjzany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane praezuch. Koszt napraw
wyniklych z niewtgciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przygpieniem do robt Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstaivivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania éevnny
obejmowd wszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badégrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
. ) Maksymalna
o b e oz
Lp. Wyszczegolnienie bada dzialce robocze) Egggg:gj%rm
badanie (1§
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh
. L dla kadej partii kruszywa i
4 | Badanie wtéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kazdej zmianie kruszywala
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6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Préblesapobierd
w sposéb losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco
przekazywane tynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleranefLl0% -20%.
Wilgotnasé¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osigniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontralag:szczenia nalgy
oprze& na metodzie obgien plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziepmiaz na 5000 fy lub wedtug
zalecé Inzyniera.

Zag;szczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalena za prawidlowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE; do pierwotnego modutu odksztatceria jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

=] < 22
Eq

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacers wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy w obecfm
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w aalli

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

6.4.1.Zakres i czstotliwos¢ bada i pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych:

- szeroké¢ koryta

- rownas¢ podiwna

- rOwnai¢ poprzeczna

- spadki poprzeczne

- rzedne wysokéciowe

- uksztattowanie osi w planie

- zag:szczenie, wilgotn@ gruntu podiaa

Czestotliwos¢ bada okreslona zostanie przez igniera bezpérednio na budowie.
6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraxmikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy wyzej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o wafstowskazap w dokumentacji projektowej.

6.4.3.Réwnas¢ podbudowy

Nieréwndci podiwne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwndci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowy tata.

Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.
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6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukahipny by zgodne z dokumentacprojektovy, z
tolerancy + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pom¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgalto
Os$ podbudowy w planie nie nae by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz £ 5 cm.
6.4.7.Grubads¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBg zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o
z kruszywa d  Wskaznik . Minimalny modut odksztat
wskazniku | zag:szczenial Maksymal(;u; u+@|0|e cenia mierzony ptyto
Whes NiE ls nie Sprezyste pod korem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
niz, % od pierwszego| od drugiego
z ° 40 kN 50 kN obcihzenia & obcizenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazawjcksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie ddoajkcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szeréigorojektowanej o wcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wpgj lezgcym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszemgdbudow przez
spulchnienie warstwy na petrgrubd¢ do potowy szerok&ei pasa ruchu, doienie materiatu i powtdrne
zagszczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzigm grubéci, Wykonawca wykona naprgw
podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni
gfebokas¢, zgodnie z decyaj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednidbsciwosciach,
wyréwnane i ponownie zggzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wagikau tych robét nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nanos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodludowy tylko wtedy, gdy zargénie ndnosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania rob6t przez Wykonaggodbudowy.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostigobmiarow jest n? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliame@go mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektovy, SST i wymaganiami lryniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrai podano w SST D-M-00.00.00,Wymagania ogolne”pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnixi objetych cem jednostkowy 1 n? podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w SST: D-04.04.02 Podbudokvaszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeityr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. dzanie zawartai
zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie sktadu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie ksztattu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotnéci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie mrozoodporgici
metod) bezpdgredni

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. dzanie zawartoi

zanieczyszczeorganicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie zawartci siarki
metod; bromowg

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaamie rozpadu
zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w
bebnie Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natealdo nawierzchni

drogowych.Zwir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famade nawierzchni
drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natealdo nawierzchni
drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodniei

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmsstabilizowanych

mechanicznie
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22.
23.
24,
25.

26.
27.

28.

29.

30.

PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIiM - Warszawa 1997.

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@aehnia z tlucznia
kamiennego

Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamme tamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczaniessska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie ulwododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i taf

Drogi samochodowe. Pomiarfigiodatnych ugiciomierzem
belkowym

Oznaczanie wskéa zagszczenia gruntu
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PODBUDOWY Z KRUSZYWA
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

D-01.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

109



SPIS TRESCI

L WSTEP ..ottt s s en s s e enans 101
2. MATERIALY <ot oems et enanans s ens s 101
B SPRZET ..ottt eeem ettt ettt 103
A, TRANSPORT .....ooouitititeeeceeie e eememas et s et s e sn et 103
5. WYKONANIE ROBOT ...t eeaeesie e 103
6. KONTROLA JAKO SCIROBOT ....oviiieicieeetee e eeee e 104
7. OBMIAR ROBOT ..ot eee ettt 107
8. ODBIOR ROBOT .....ocuviieceeeees e een s ne s en s s s 107
9. PODSTAWA PEATNOSCI ..o 107
10. PRZEPISY ZWIAZANE ......oovieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e s 107
L WSTEP ..ottt en e n e 111
2. MATERIALY <ot oems e en s en s enans 111
B SPRZET ..ottt eeem ettt en e, 111
A, TRANSPORT ..ottt eememas ettt s s sn s s e 111
5. WYKONANIE ROBOT ..ot eeaeesie et 111
6. KONTROLA JAKO SCIROBOT ...c.ooiiiiiiiiiicietee e meme e 112
7. OBMIAR ROBOT ..ottt ettt 112
8. ODBIOR ROBOT .....ocoviieceeeeees et ne s enenan s s 112
9. PODSTAWA PEATNOSCI ..ot 113
10. PRZEPISY ZWIAZANE .....ooveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e vmeems e s 113

110



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaafihhicznej (SST)aswymagania ogéine dotygee
wykonania i odbioru rob6t zezanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamansgbilizowanego
mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna ma zastosewako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot dla zadanRemont budynku ustugowego w Rybniku przy ulicy Chobrego.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staienego mechanicznie.

Ustalenia zawartegsv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagélre” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméztrde - jedna lub wtej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfmaosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowauszyw. Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusiVymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogoblne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-04.04.00
~,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fanwdmstabilizowanych mechanicznie powinng by
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeniavgca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow
albo ziarnzwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczysztizgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.0@Rdowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno speinia wymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET
Wymagania dotyegce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywméfyania ogoéine”
pkt 3.
4. TRANSPORT
Wymagania dotyege transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowkauzzyw. Wymagania
ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0d00#odbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne

pkt 5.

111



5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawvymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04Ré&dpbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy
WP od 20 do 30% lub povigj 70%, szczeg6towe warunki i wymagania dla takiefibudowy okrdi SST,
zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycice rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podado
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkaya: odcinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wygamaia ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdavymaganiom okrdonym w SST  D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakeoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kresaVymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiarog/gpkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w S304.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0400/L0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarove jest nt (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomkruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-04®M@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy pfatrigi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentuamapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozfozenie mieszanki,
— zagszczenie roztzonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusgyymagania ogoine” pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacjchtécznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z ustawieniem betonowego okezehodnikowego.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna ma zastosowakdiedokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot dla zadanRemont budynku ustugowego w Rybniku przy ulicy Chobrego.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robdt ze@nych z ustawieniem
betonowego obrza chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe roaigzapce jednostronnie lub dwustronnie
ciggi komunikacyjne od teren6éw nie przeznaczonychaounikacji.

1.4.2. Pozostate oki&enia podstawowe gszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagao@olne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymis
— obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@13]8],
— zwir lub piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzia chodnikowe

Zgodnie z dokumentagcpaley wykona: obrzee wysokie - Ow.
W zaleindéci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodz#é oraz odchylek wymiarowych obrzz
dzieli sk na:
— gatunek 1 - Gl1,
— gatunek 2 - G2.
2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych

Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympergyano w tablicy 1.

RN \\‘\\\'

LY AR AN NI

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obtaehodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzsg

116



Rodzaj Wymiary obrzey, cm
obrzea 1 b h r
Ow 100 8 30 3

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw ohlinze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
! +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia oligze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementdéw powinny Byrdwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchmaigdzi elementéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wielksd

Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodzé
Gatunek 1 Gatunek 2
Whklestas¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 3
_Szczerby _ orgr_anlczaqcych powierzchnie gorne niedopuszczalne
i uszkodzenia (Scieralne)
krawedzi i naray ograniczajcych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2 2
dhugas¢, mm, max 20 40
gfebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4 Skfadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe nalegy uktada z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewniamyc
wymiarach co najmniej: grué 2,5 cm, szerokd 5 cm, dugé¢ minimum 5 cm wgksza nk szerokéé
obrzea.

2.4.5.Beton i jego skiadniki
Do produkcji obrzey nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania fawy powinien odpowiadaymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom
PN-B-11113 [6].

Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinpawiadgé wymaganiom podanym w SST D-
08.01.01 ,Kravgzniki betonowe” pkt 2.
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3. SPRET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomochiczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialine” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrza chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po egjnieciu
przez beton wytrzymasdgi minimum 0,7 wytrzymal&ci projektowanej.
Obrzera powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatéw podano w SST D81 ,Kravezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MMD0O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzgtinieniem w szerokmi dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podiae pod ustawienie obrza maze stanowé rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawa) ze
zwiru lub piasku, o grubi@i warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu. Podsygk(tawe) wykonuje s¢ przez
zasypanie korytawirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wpd

5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawig na wykonanym podiau w miejscu i zeswiattem
(odlegtaicia gbrnej powierzchni obrze od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumghta
projektowe;j.

Zewretrzna $ciana obrzea powinna by obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Naley wypelni je piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskoyvw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczysci¢ i zmy¢ wody. Spoiny musz by¢
wypetnione catkowicie na pedrgigbokasé.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania materialtdw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkod#ewystpujacych na powierzchniach i kradziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugn i glebokadsci uszkodzé nalery wykona& za pomog przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadétia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementoéw ppl@rzeprowadzi z dokladnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lulsrgy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdezeni
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katow prostych w narach elementéw wykonuje ¢siprzez przytéenie kgtownika do badanego nam i
zmierzenia odchytek z doktadseig do 1 mm.

Badania pozostatych materiatdbw powinny obejméwaszystkie wiiciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatdw wymienionycpkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naky sprawdza wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkivyaze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego ob¢ze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y pippuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diugéri obrzea,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m diugéri obrzea,

- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kt@reipno wykazywa catkowite wypetnienie badanej
spoiny na pekp giebokasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
— rozicielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrza,
— wypetnienie spoin,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
— wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3.  PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw
4 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgtgomiaru cech
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geometrycznych

PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych. Piasek

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegdku. Sklad, wymagania i

ocena zgodriei

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kreimiki i
obrzea.

120



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 03.00

CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ



SPIS TRESCI

Lo WSTEP e e e 123
2. MATERIALY ..o eoeeee e 123
B SPRZET oo eeee e 124
B =Y N T o] = SRR 124
5. WYKONANIE ROBOT ... e 124
6. KONTROLA JAKO SCIROBOT ..ot eeee e 125
7. OBMIAR ROBOT ...ttt sn e 126
8. ODBIOR ROBOT ...ttt ee e ee s 126
9. PODSTAWA PEATNOSCH ..o eeeeeee 126
10. PRZEPISY ZWIAZANE .......ovoieeeeeeeo oo voeeeeseeeeeeeeee e 126

122



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacjchtecznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zezanych z wykonaniem chodnika z brukowej kostki heteej.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna ma zastosovjakiedokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot dla zadanRemont budynku ustugowego w Rybniku przy ulicy Chobrego.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét a@anych z wykonaniem
chodnika z brukowej kostki betonowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana toitne metod wibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwdch warstwpoliczonych ze sabtrwale w fazie produkciji.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w SST D-M-0@.@0 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbsukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwiicay jednostk.

2.2.2. Wyglad zewretrzny

Struktura wyrobu powinna Kyzwarta, bez rys,gknig¢é, plam i ubytkow.
Powierzchnia gdrna kostek powinnalgwna i szorstka, a kraydzie kostek réwne i proste, vgkhiecia
nie powinny przekracza2 mm dla kostek o gruboi < 80 mm.

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosujelstonovy kostke brukows o grubgci 60 mm. Kostki o
takiej grubdci s3 produkowane w kraju.
Tolerancje wymiarowe wynogz

- na diuggci +3 mm,
- na szerokgi +3 mm,
- na grubdci 5 mm.

Kolor kostki: szary
2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne oktene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobteikowych

Lp. Cechy Wartée
1 | Wytrzymala¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) érednia z sz&iu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 | Nasikliwos$¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wcej niz 5
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3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zam#ania, wg PN-B-06250 [2]:
a) pekniecia probki

b) strata masy, %, nie ydej niz brak
c¢) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymato 5
prébek nie zamganych, %, nie wicej niz
20
4 | Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nigoej niz 4

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naty stosowé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niesnéj ni
»32,5". Zaleca sj stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewinidpowiadé& wymaganiom PN-B-
19701 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiagag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bata), przy
zalazonych parametrach wymaganych dla produkowanegohwyro

2.3.3.Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiad&wymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw, zgoe z
recepi laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewnigjgotowym wyrobom wikszy wytrzymatcé¢, mniejsa nasikliwosé i wigksz
odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewnkostce trwate wybarwienie. Powinny to doybarwniki
nieorganiczne.

3. SPRET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykignsk recznie.

Jeli powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztalt i kolor, ména stosow&mechaniczne
urzadzenia ukladajce. Uradzenie sklada siz wézka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezagtago do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejscefatenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycrce transportu

Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dkiae s warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymalaici betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone g na stanowisko, gdzie
specjalne urgzenie pakuje je w fai i spina tdmg stalows, co gwarantuje transport samochodami w
nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mma réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podiai powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podtwznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami pyda w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”. Wskanik zag:szczenia koryta nie powinien dynniejszy nk 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Grubai¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawieraie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna
by¢ zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.4. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowsh

Z uwagi na rénorodnd¢ ksztattéw i koloréw produkowanych kostek, #iwe jest utazenie dowolnego
wzoru - wczéniej ustalonego i zaakceptowanego przegiera.

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostknalery uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gy
czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacsagzeniu.

Po ulaeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych
kostek przy wyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utagonego chodnika z kostek brukowych, stosugensbratory ptytowe z ostanz tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenizgbriudzeniem. Wibrowanie naleprowadzé od kravedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczé@ie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny materiatem do wypetnienia i zagdimawierzchrg.
Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaggeginaciji - mae by¢ zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien sprawidzizy producent kostek brukowych
posiada aprobatechniczg.
Pozostate wymagania okleno w SST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki bruleggwetonowej”.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Sprawdzenie podia

Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodoiz dokumentagjprojektovs i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynasia:
- gtebokasci koryta:
— 0 szerokéci do 3 m: £1lcm,
— o0 szerokéci powyzej 3 m: + 2 cm,
— szerokdci koryta:+ 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grédio wymaganych spadkéw poprzecznych i padich polega
na stwierdzeniu zgod®oi z dokumentagj projektovg oraz pkt 5.3 niniejszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowei wykonania chodnika z betonowych kostek brukowypblega na
stwierdzeniu zgodrigi wykonania z dokumentagcprojektows oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej SST:
— pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtowai ubijania (wibrowania),
— sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przstly des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie réwrigi chodnika
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Sprawdzenie rowrigi nawierzchni przeprowadézanalezy tata co najmniej raz na kade 150 do 300
utozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50 m chodnika. Dopuszczalny
przewit pod tat 4 m nie powinien przekraczal,0 cm.

6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzeanalezy za pomog niwelacji, biogc pod uwag punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziejen 100 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w ktach zatamania niwelety nie mpgrzekracza+ 3 cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorywalery szablonem z poziomi¢c co najmniej raz na
kazde 150 do 300 fnchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wynasz0,3%.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowastki betonowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fithodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta,
- ew. wykonanie warstwy odszapcej,
— wykonanie podsypki,
— ulozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczawieralndci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwyktly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja
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